	GB/T 17889.1-1999
梯子 第1部分：术语、型式和功能尺寸
Ladders－Part1：Terms，types，functional sizes
自  2000-10-1  起执行 

前言
　　本标准是等效采用欧洲标准EN131—1《梯子 术语、型式、功能尺寸》制定的，是GB17888—1999《机械安全 进入机械和工业设备的永久性设施》系列标准的配套标准。本组标准由两部分组成，其第2部分的名称是《梯子 第2部分：要求、试验和标志》。
　　本标准与EN131—1：1993的主要差别是，取消了EN131—1：1993的前言和引言。
　　本标准由国家机械工业局提出。
　　本标准由全国机械安全标准化技术委员会归口。
　　本标准负责起草单位：机械科学研究院。参加起草单位：吉林省劳动保护科学研究所，中国标准化与信息分类编码研究所。
　　本标准主要起草人：李勤、肖建民、马贤智、石俊伟、张铭续、罗世建、杜爱玲。 

　　1 范围
　　本标准规定了梯子的一般术语、定义及设计特征。这些对梯子的安全性、搬运和制造及使用信息的编写都具有重要意义。
　　本标准适用于便携式梯子，不适用于专业梯子，如消防用梯子、移动式梯子等。
　　设计的各种梯子在工作位置能承受的最大垂直静负荷为1500N。
　　2 引用标准
　　下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成本标准的条文。本标准出版时，所示版本均为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。
　　GB T17889.2—1999 梯子 第2部分：要求、试验和标志
　　3 术语
　　 



　　 

[image: image1.png]5 ] &%

o | munn ST F Somm
g aier RSN
[F—— A SRR

BE, BTN

leaing rog s | 0

6 | RHKEAMRET | AR RRHT RGNS
ne-pioce leuning lad- | HKARIMF | %
der

w2

7 | peanr BB SRR |
sectonal ladder Fo SR BERE T
Rt k. 1 AL %
B

Bt R A R
amoding ldder FAMBBF, BB
AR (T~ BRI X
KIS LN~ KT 1
frers






　　 

[image: image2.png]combination b

HUEHBIBT. EWAR
FoATBTRBBHAES
BERALAB TN,

2] AW B TR
9 | mrEmtns LHBITRER WIS 1
pubop cending | KBF,
adder
e
10| PRI | MRS TR
F AR,
pe-opersed exending
rng ader
u | nvemens B AR I
wandog g udder | WF. STLURMASMBE
we
v | masny SIS RS,

w7






　　 

[image: image3.png]%

1

|

AT RS T,
T RRBT . EHAR
T QIR TRIEHAEN
ELITE TN

ms
| mERT TR UK A
ep ldder ART, BESHERES T
_ T T
18 | Hewsome T S~ A RN

Teanin siep ldder

BT B TR E N
fe £

s
B LLZEEL e LT 1
HARENT | e nmames, 4
g s s G e o F 3 -
IED
awsnsmanT. A
i
w0
nBERRRT. A
W
B ERE RN
MR T
1
i

WAF AT RN
AT

mi






　　 

[image: image4.png][ % [ =
16 AR, BERRAKR
sl [T
Ears WG R KT 20mm W I
g um HRE LR
®, 1
2
e
| mE RS TR T S0 "
| wep BT LR,
CRED DLAF 8 A AR 6
patorn AMEBFHUE, RAAN
7250 o x250mm,
w | TR BETRRABBOBS.
| R BEARHRRORS,
e GEATAN AR
handi #n (R |
2 | MEEE AR LR
e | KEBER T BB T RBY LM |
bt brsce TEEER,
s | B NTART LB ERBAN
openig st R,
par KR KR TATRAR
| binge e, i
ERET) RERBABT ABORE.
| rsig suppors
|
|






　　 

[image: image5.png]FIOMSER L,
distance from e op-
most rung 10 the top end
of o la

O 2 0 R
i — MR LT TR
R,

W & % ® X e
[ | nwum LTS R E AR T
Vckein dericn sty
mis -
Bm. .
2 | BB EHER BERRRLIRDORR.
AWK D,
E [ AREZABDE.
ERELDS AT AME N AR N
oot widh, b, | ZHBERROELRBAN
.
m
Bk, .
Y A RS TAKER, ema0)
; MR RN
TR o | BOMERBT R ANE
35|l of combnation | 1, 4 o 0 YR85 (Am2 BN
idem, I g
.
SRR L WEBKABR TS
3| cendio engh, 1, | SRR (s
B AR | M2 R R
Lo B TR R
lengh 10 tpaat v/ | B R EE 1 AR
wep. X
% [ o _amuAn (o)






　　 

[image: image6.png]5 A

3 [ AN E R
— /R
L

sance from the botirn
end 1o the lowent runga/
tep o he lndder, 1,

A RCZ B4 8
AT R R B
BN

BRI 1,
38 | apacng of runge/meps,
b

LW 00
BT B2 1
TREG, IR/ 1 e
| s oe/me 1 &5t

| oot 1 e
Lo | R I L RRRI W o
touchdoen beigh, b, | 09 09 FOEAS
[ —
EMBAREY
o | BB WS 00 R .

eight 10 upper el of

g/ sep/platior, by |

| warramEmn.
|

RN .

SR TR I A

4| ctcive o, | mfemacz s (w2
@ | Wha s KEWR R0 0 %A
inclinaion o, 8 CROMEKN D Q. KNRE
)
CNEZITI YowrGhneEs. |
o v, 1,

B,

1 e icknes, 1

FORNE LR

T TN R TR
MR IAE

(wp26)

A






　　4 功能尺寸
　　4．1 总则
　　梯子的踏棍/踏板之间应等间距，极限偏差为±2mm。
　　内侧宽度b1应在最上面的踏棍/踏板的上边测量。
　　外侧宽度b2应在梯子底端测量。
　　4．2 依靠式踏棍梯子
　　依靠式踏棍梯子在其整个总长上是等宽的或者底部宽于顶部，其功能尺寸应符合表1规定，其结构形式见图23~图25。
　　表1 功能尺寸 mm
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　　图23 单件依靠式踏棍梯子
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　　图24 分段式梯子
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　　a）上梯 b）下梯
　　图25 延伸式梯子
　　最小搭接量w应确保使用安全。
　　搭接值取决于梯子的设计与制造。由制造厂规定。搭接的功能和承载能力是应按GB17888.2规定的试验进行验证。
　　4．3 自立式踏棍梯子
　　梯子的两部分是通过铰链连接的并应防止滑开，其功能尺寸应符合表2规定，其结构形式见图26、图27、图28。
　　表2 功能尺寸 mm
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　　a） 张开限制的示例
　　图26 锥形梯段自立式踏棍梯子
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　　a） 张开限制的示例
　　b） 用手不可能拆除稳定座、
　　图27 具有平行梯框两梯段底具有稳定座的自立式踏棍梯子
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　　a） 张开限制的示例
　　图28 具有平行梯框两梯段底成喇叭状的自立式踏棍梯子
　　4．4 组合式梯子
　　当组合式梯子作为自立梯子使用时应防止两梯段滑开。
　　4．4．1 两件组合的梯子
　　两件组合的梯子，其功能尺寸就符合表3的规定，其结构形式见图29。
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　　a） 张开限制的示例
　　图29 自立式组合梯子
　　表3 功能尺寸 mm
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　　4．4．2 三件组合的梯子
　　三件组合的梯子，其功能尺寸应符合表4的规定，其结构形式见图30。
　　表4 功能尺寸 mm
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　　a） 压缩安全装置的示例；b）张开限制的示例
　　图30 上端带有延伸梯段的自立式组合梯子
　　压缩安全装置是为防止在使用时梯子的两部分张开或合拢而设计的一种装置。
　　4．5 依靠式踏板梯子
　　依靠式踏板梯子既可是在全长上是等宽的，也可是底端宽于顶端的。
　　这种梯子可在其顶端装有支承块或挂钩装置，以保证其在使用时踏板处于水平位置。
　　允许的倾角用踏板在水平位置时，地平面以上的支承块距离地面的高度来度量。
　　依靠式踏板梯子的功能尺寸应符合表5的规定，其结构形式见图31。
　　表5 功能尺寸 mm
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　　a） 支承块；b）挂钩装置
　　图31 依靠式踏板梯子
　　4．6 自立式踏板梯子
　　梯子的两部分通过铰链连接并应防止滑开。
　　在梯子使用期间踏板处于水平位置。
　　扶手在平台上的投影应不超出平台。
　　自立式踏板梯子的功能尺寸应符合表6的规定，其结构形式见图32、图33。
　　表6 功能尺寸 mm
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　　图32 带有平台和扶手的单侧攀登的自立式踏板梯子；平台视作踏板
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　　a）张开限制的示例
　　图33 双侧攀登的自立式踏板梯子
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