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本标准在技术内容方面是等效采用ISO/DIS 14122-2：1996《机械安全  进入机器和工业设备的固定设施  第2部分：工作平台和通道》制定的。本标准是“机械安全  进人机器和工业设备的固定设施”系列标准的第2部分，该系列标准其他各部分的名称是：

 第1部分：进入两级平面之间时固定设施的选择

 第3部分：楼梯、阶梯和护栏

 第4部分：固定式直梯
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机  械  安  全

进入机器和工业设备的固定设施

第2部分：工作平台和通道GB 17888.2-1999

Safety Of machinery—

Permanent means Of access tO machines and industrial plants

Part 2：WOrking platforms and gangways

1  范围

本标准规定了主要目标是防止坠落和滑倒的安全设施的一般要求。

本标准用于为步行者进入固定式机械或移动式机械而设计的固定设施。

如果水平通道与特殊进入设施（如紧急入口或残疾人通道）相结合使用，除本标准外，还可采用一些附加要求。

2  引用标准

下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成本标准的条文。本标准出版时，所是版本均为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

CB 12265，1—1997  机械安全  防止上肢触及危险区的安全距离

GB／T 15706.1一1995  机械安全  基本概念与设计通则  第1部分：基本术语、方法学

CB／T 15706.2—1995  机械安全  基本概念与设计通则  第2部分：技术原则与规范

GB／T 16856—1997  机械安全  风险评价的原则

GB／T 17889.2一1999  梯子  第2部分：要求、试验和标志

GB 17888.1—1999  机械安全  进入机器和工业设备的固定设施 第1部分： 进入两级平面之间的固定设施的选择

GB 17888.3—1999  机械安全  进入机器和工业设备的固定设施 第3部分：楼梯、阶梯、和护栏

GB 17888.4—1999  机械安全  进入机器和工业设备的固定设施 第3部分：固定式直梯

3  定义

本标准采用下列定义。

3.1  地板  flooring

构成通道或平台地面并且直接与脚接触的各构件的组合。

3.2  通道  gangway

由一个工作平台通向另一个工作平台的水平表面。

3.3  工作平台  working  platform

    为进行操作、维修、检验、修理、抽样和与机械有关的其他工作所用的水平表面。

3.4  坡道  ramp

具有0°～10°倾角的固定式进入设施。它有平坦的表面而没有任何可分离的水平构件。

3.5  防滑表面  slip resistant surface 

为增加附着力而设计的地板表面。

4  要求

4.1  一般要求

——可能与操作者接触的各个零件都应设计和制造得能使操作者不受损伤。

——固定、连接、支撑和层面等构件都应稳定、牢固，保证在使用时操作者的安全。

——所有零件都应能抗预定由气候和化学腐蚀的影响或采用适当的保护材料进行覆盖。

——各构件的构造应安排得使里面和连接处都不浸于积水中。

——人行通道的设计和制造应使其在尽可能长的时间内不打滑。

——操作者必须在其上行走的或站立的机械部分应设计和装备得能防止人从其上坠落(见GB 17888.3—1999)。

——通道和平台的尺寸应根据可得到的人体测量数据确定。

——通道和平台的设计和制造应能防止可能产生物体的坠落危险。

——在使用两种或多种材料的场合，这些材料特性相容。

——平台和通道应布置得使操作者在遇到危险事件时能迅速地离开其工作位置或者可迅速地得到帮助并容易撤离。

——扶手和其他支撑物应设计、制造和布置得使操作者很自然地使用。

——应总能做到不拆除永久性防护屏障就能拆除机器的任何零件。

4.2  特殊要求

4.2.1  定位

应尽可能使通道和平台定位在远离危险流体喷射或构件可能抛出及由于某些物质聚积在地上可能引起滑倒的地方。

在有运动的物体、没有防护的热表面或带电设备的场合需要有足够的安全距离(见GBl2265.1-1997)。

平台应定位在使人能对其上500～1 700 mm高度的位置进行工作。

4.2.2  尺寸

平台和通道上方的最小净空高度至少应为2 100mm。

预定用于操作和维修的通道和工作平台净长度和净宽度应考虑以下因素的影响：

——任务要求，例如运动的位置、性质和速度、施力；

——是否携带工具、备件等； 

——任务、使用频次和持续时间；

——同时在通道或平台上的操作者数量；

——操作者相遇的可能性；

——是否附加装备，例如穿的安全服或携带的个人防护装备；

——存在的隔离障碍物；

——受伤人员的撤离；

——通道的末端是否封闭；

——墙壁可能损伤或划破操作者的衣服。

单人通道净宽至少应为600mm，最好为800mm。当通道经常有人通过或多人同时交叉通过时，宽度应增加至1 200mm。通道如果作为撤离路线，其宽度应满足特定法规的要求。如果没有特定法规，最小宽度应为l 200mm。

通过风险评价判断时和由于机械或环境的限制净宽和净高在以下情况可以减小：

——工作平台或通道只是偶然使用；

——只是对于短距离才允许减小并且减小后净宽至少500mm，净高1900mm。

如果在墙上或天花板下有独立障碍物应提供特殊防护。

为了防止碰伤应装备如缓冲垫和警告信号等安全装置，应限制墙上和天花板下的独立障碍物所需的净宽和净高。

4.2.3  设施或装备

如果通道或平台的高度大于500mm，应提供护栏和踢脚板(见 GB 17888.3)。

为搬运没有滚轮的重型零(部)件或将它们堆积到平台上时，应提供适当的设施。

4.2.4  地板

4.2.4.1  避免由于滞留和／或积存液体引起的危险

地板应设计得任何液体洒在其上都能流走。如果由于某些特殊原因，这种要求不能实现，应采用一些别的适当设施，防止由于液体引起的滑倒和其他危险。

4.2.4.2  避免由于积存物质的引起危险

地板应做得既不积存油污、雪、冰等，也不能积存其他物质。因此，可优先选用可渗透的地板，如栅格或薄板金属栅。在不能用可渗透地板的场合，需要时应提供清除积存物的设施。

4.2.4.3  避免绊倒危险

为了避免绊倒危险，地板应平坦并且相邻地板构件之间的最大高度差应不超过4mm；

4.2.4.4  避免由坠落物体引起的危险

为了防止物体通过地板坠落产生的危险，地板应没有任何缺口。

工作平台或通道地板最大开口应不能让直径35mm的球体通过其下落。

在有人的地方上面的地板最大开口应不能使直径20mm的球体通过其下落，否则应采用其他适当设施保证同等的安全水平。

如果地板和构件之间的距离超过30mm，在地板的各边或其开口的各边与相邻的构件之间必须设置踢脚板。

4.2.4.5  通过地板坠落的风险

如果地板是由可拆卸构件制成的，例如安装于地板下的为维修设备而需要的地方。

——应防止该构件的任何危险运动，例如通过紧固件；

——为了查明任何腐蚀或任何危险的松动或夹紧件位置的变化，应能对附件的紧固状态进行检查。

4.2.4.6  滑倒危险

地板应具有防滑性能。分组的判据和要求见附录A(提示的附录)。

4.2.5  设计载荷

工作平台和通道的分类目录应说明设计载荷。

对于一个人偶然使用，设计载荷通常为1 500N，分布在200mm×200mm的整个面积上。

当施加设计载荷时，地板的挠度应不超过跨距的1／200，而施加载荷和相邻未施加载荷地板之间的高度差应不超过4mm。
附录A

（提示的附录）

工作面地板的防滑性能的试验方法（坡道试验）

试验装置(图A1)是一个水平面和一个宽600mm、长2 000mm、纵向坡度在0°～45°之间调整的自由扭转平台。驱动装置使平台获得1°／s的上升高度最大角速度，以这种方式要调整到最大角度45°，至少需要45s。可由试验者控制的上升行程可选作连续运动或以0.5°分级运动。在试验装置上的角度指示器显示平台倾斜离开水平面的精度为0.5°±0.2°。

试验者以直立姿势朝下方并且在试验表面以一个脚长的步距前后走动。试验表面的坡度以大约1°／s的速度倾斜离开水平面。临界值被定义为试验者可接受的坡度并且通过在这一临界值范围内的平面的反复上升和下降进行测定。试验表面的梯度相对水平面被测定三次。第一次、第二次和第三次试验之前，重复、均匀地在试验表面上涂刷润滑剂(机油)。然后第二个试验者进行同样的走动试验。

在试验之前，两个试验的人走过每个标准地面，并且这种校验方法是用来限制主观因素对试验方法的影响。根据记录平均坡度规定防滑分级(见表A1)。R10级地板表面对防滑性能最低，R13级防滑性能最高。

滑倒危险分级见表A1。
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