
ICs 43.040,60
T26

中 华 人 民 共 和 国 国 家 标 准

GB27887-2O11

机动车儿童乘员用约束系统

Restraining devices for child occupants of power-driven vehicles

⒛ ll-1⒉30发布 ⒛ 12-07-01实施

蝮簋轰鳆
∷黯 獬 罕帚卢1帚誓售萝蹙拿属芽γ垦

发布



GB27887-2011

5 特殊要求⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
6 试验⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
7 试验报告⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
8 标识⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
9 说明书⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 A(资料性附录) 本标准章条编号与 ECE R44相 比的结构变化情况 ⋯̈⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯

附录 B(规范性附录) 粉尘试验设各的布置 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 C(规范性附录) 腐蚀试验 ⋯̈·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 D(规范性附录) 磨损和微滑移试验 ⋯̈⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨⋯⋯⋯

附录 E(规范性附录) 滑车的描述 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 F(规范性附录) 滑车制动减速或加速的时间函数曲线 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

附录 G(规范性附录) 假人的描述 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 H(规范性附录) 正面碰撞试验程序⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 I(规范性附录) 后面碰撞试验程序 ⋯̈⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 J(规范性附录) 对机动车上半通用类的儿童约束装置附加固定点的要求 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 K(规范性附录) 座椅 ·̈⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 M(规范性附录) 标准安全带⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 P(资料性附录) 说明性注解 ⋯̈⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·

附录 Q(规范性附录) 材料的吸能测试 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

附录 R(规范性附录) 确定座椅靠背装置头部碰撞区域的方法以及对后向装置侧翼最小尺寸

34

36

39

44

45

46

49

61

63

77

78

80

81

82

85

87

次目

目刂鬲 ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ¨̈ ⋯̈̈ ¨̈ ¨̈ ¨

1 范围 ·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨
2 规范性引用文件 ⋯̈⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
3 术语和定义 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
4 一般要求 ⋯̈⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯

Ⅴ

1

1

1

9

15

22

33

的方法 ⋯̈⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·88

附录 S(规范性附录) 对直接安装在儿童约束系统上的调节器的技术条件的描述 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 89
附录 T(规范性附录) 典型的带扣强度测试装置 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 9o
附录 U(规范性附录) 动态碰撞试验装置⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 91
附录 X(规范性附录) 最小的假人模型试验 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 93

图 1 ISOFIX固 定点系统示意图 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 6
图 2 ISOΠX连接装置示例 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 13



GB27887—2011

图 3 ISOFIX儿 童约束系统连接装置的最大尺寸⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 11

图 4 1SOFIX上部连接件 (固定钩型式)尺寸⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 14

图 5 前向试验装置的布置 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 17

图 6 后向试验装置的布置 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 18

图 7 爿巨仪表板支撑的 0组儿童约束系统试验装置的布置 ⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 13

图 8 非仪表板支撑的 0组 以外的儿童约束系统试验装置的布置 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 1g

图 9 A类装置 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 31

图 10 B类锁止装置试验布局示意图 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 32

图 1l 儿童约束系统警告标签样式 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 3÷

图 12 ISOFIX标 志图示 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 3E

图 13 图示符号 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 3:

图 14 说明书图示 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ::

图 B.1 粉尘试验设各布置图 ·⋯⋯·⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 二二

图 D.1 类型 1的程序示意图 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ !R

图 D.2 类型 2的程序示意图 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯
=亍

图 D.3 微滑移试验示意图 ·⋯⋯·⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ÷s

图 E.1 后向装置试验的布置 ·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ~

图 E.2 座椅及座垫的尺寸 ·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯—⋯⋯·:3

图 E,3 铝底板的尺寸 (弯曲之前的铝底板 )⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯——⋯⋯ :1

图 E.4 覆盖材料的尺寸 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ :士

图 E.5 座椅三维视图 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯ ⋯ 茹

图 E.6 正面碰撞停止装置尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯ ⋯ 56

图 E.7 停车装置的橄榄头外廓尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ =‘
图 E.8 停车装置的橄榄头内部尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯一⋯⋯ =‘
图 E。 9 后面碰撞停止装置尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯ ⋯⋯ 53

图 E.10 聚氨酯管尺寸⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨⋯⋯⋯⋯-¨ ⋯⋯ 58

图 E.11 试验滑车固定点的布置⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯——⋯—¨⋯⋯⋯ 59

图 E.12 试验滑车固定点布置图⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-⋯————⋯⋯⋯ o0

图 E.13 固定点 Hl和 H2 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯———————⋯⋯⋯ s0

图 F。 1 正面碰撞中滑车的减速度或加速度与时间的曲线 ·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ —̄—ˉ̄⋯̄ ⋯̄⋯⋯⋯·51

图 F。 2 后面碰撞中滑车的减速度或加速度与时间的曲线 ·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯̄⋯⋯⋯⋯ ⋯̄⋯ o2

图 G.1 假人的主要尺寸 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯—————⋯⋯⋯⋯ -5

图 G.2 颈部钢索的标定 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯—————⋯⋯⋯ s6

图 G.3 第一颈椎关节的标定 ·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-ˉ———⋯⋯⋯ 66

图 G。 4 臀部关节的标定 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯———⋯⋯⋯⋯ 57

图 G。 5 膝关节的标定 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯—————⋯⋯⋯⋯ 57

图 G.6 肩关节的标定 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯———————⋯⋯ s7

图 G.7 肘关节的标定 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯——————⋯⋯ 58

图 G,8 腰椎钢索的标定 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯———ˉ———⋯⋯ s8

图 G,9 腹部嵌人物的标定 ·⋯·⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯-ˉ————⋯⋯ 58

图 G,10 婴儿假人的主要尺寸⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯—————⋯⋯⋯ 7o

图 G。 11 肩部刚度的标定⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯————————⋯ 70

图 G.12 腿关节刚度的标定⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯——————⋯⋯ 71

Ⅱ



GB27887— 2011

图 G.13 18个 月假人的主要尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 73
图 G.14 腰椎的标定⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 74
图 G。 15 腹部的标定⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 75
图 G,16 颈部的标定⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯∵⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 75
图 K,1 丿L童约束系统座椅靠背的内高 ⋯̈·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 81
图 M,1 标准座椅安全带结构 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 82
图 M,2 典型的标准固定板 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 83
图 M.3 标准安全带中心部分的结构 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 84
图 M。 迮 环形圈 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 84
图 Q.1 头枕 ⋯̈⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 87
图 S。 1 对调节器的操作方法 ·⋯ ⋯̈⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 89
图 T。 1 典型的带扣强度测试装置 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 90
图 U,l 动态碰撞试验装置 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 92
图 X。 1 截短了的 PlO假人模型 ⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 93
图 X.2 用假人模块进行的对增高垫的拉伸试验 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 93

表 1 质量组与 ISOFIX尺寸类别对应表 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 9
表 2 丿L童约束系统适用 (/不适用 )的组/分类表 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 10
表 3 不同试验型态下的动态试验条件 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨⋯⋯⋯ 25
表 4 磨损试验程序一般条件 ⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 30
表 5 测量通道频率级 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 33
表 6 试验中的尺寸公差 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 33
表 A,1 本标准与 ECE R44的 章条编号对照 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 39
表 E,1 靠背和座椅用聚氨酯泡沫特性 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 49
表 E.2 防晒布特性 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 49
表 E。 3 吸能材料 A的特性 ⋯̈⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 51
表 E.4 吸能材料 B的特性 (ASTM D2000)¨ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·52
表 F。 1 正面碰撞中不同曲线的定义 ⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 61
表 F.2 后面碰撞中不同曲线的定义 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯¨⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 62
表 G。 1 各年龄组假人各部分质量 ·⋯⋯·⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 64
表 G.2 假人坐姿尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 65
表 G.3 新生儿假人的基本尺寸 ⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 69
表 G.4 新生儿假人的质量分配 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 69
表 G.5 18个月大的儿童的质量分配 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 72
表 G.6 18个月假人的主要尺寸 ⋯⋯·⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 73



CB27887-ˉ 2011

本标准的第 4章 、第 5章 、第 8章和第 9章为强制性的 ,其余为推荐性的。

本标准依据 GB/T1.1《 标准化工作导则 第 1部分 :标准的结构和编写》起草。
本标准使用重新起草法修改采用 ECE R44《 关于批准动力驱动车辆上儿童乘客座椅约束装置的统

一规定》(修订本 2)及随后发布的所有的增补件、堪误表。

附录 A中列出了本标准与 ECE Rl± 的章条编号对照一览表。
本标准与 ECE R44的 技术性差异及其原因如下 :

— —增加了
“
内置式儿童约束系统

”
定义(3.54),以 明确 ECE R狃 中提到的内置式儿童约束系统的

含义 ;

一 增加了“ISOFIX固定点系统”示意图(图 1),使标准使用者有直观清晰的理解。
本标准还做了下列编辑性修改 :

———将标准名称修改为
“
机动车儿童乘员用约束系统

”
;

——按照 GB/T1,1的 表述方法 ,将 ECE R44中 2.1条关于“ISOFIX固定装置”的定义编为本标
准中的 3.23;

— 一̄按照 GB/T1.1的表述方法 ,将 ECE R狃 中 2,1.1条关于“丿L童约束系统分组及类别”的内容
编为本标准中的 4,1;

——由于中国的认证管理体制与欧洲不同 ,对 ECE R44中 有关认证管理程序和生产一致性的内容
不宜采纳 ,因此 ,删除 ECE R44中 第二章 2,38条

“
型式认证试验

”
的定义、2.39条

“
生产资质

判定
”
的定义、2.40条

“
认证试验程序

”
的定义、第 3章

“
认证申请

”
、第 5章
“
认证批准

”
、第 9章

中 9,4条
“
型式认证试验和生产资质判定报告应记录已有认证标记的检查以及安装说明书和

使用说明书的检查
”
的要求、第 10章

“
丿L童约束系统型式认证的修改和延伸

”
、第 1l章

“
生产一

致性
”
、第 12章

“
生产一致性和认证试验程序

”
、第 13章

“
对不符合生产一致性的处罚

”
、第 14

章
“
明确停止使用的产品

”
、第 16章

“
负责进行认证试验的技术服务部门以及行政管理部门的

名称和地址
”
、第 17章

“
过渡期的规定

”
、附录 1“有关在儿童约束系统方面遵守第 44号法规的

动力驱动车辆 ,其认证 (或拒绝认证、或取消认证、或明确停止生产 )的通知
”
、附录 2“认证标志

的排列
”
、附录 14“型式认证流程图

”
、附录 16“生产一致性控制

”
。

本标准的附录 B~附录 M、 附录 Q~附录 X为规范性附录 ,附录 A、附录 P为资料性附录。
本标准由国家发展和改草委员会提出。

本标准由全国汽车标准化技术委员会 (SAC/TC114)归 口。

本标准负责起草单位 :中 国汽车技术研究中心、武汉理工大学。

本标准参加起草单位 :东风汽车有限公司商用车技术中心、泛亚汽车技术中心有限公司、北京现代

汽车有限公司、神龙汽车有限公司技术中心、康贝(上海 )有 限公司、深圳市安贝儿汽车用品有限公司、好

孩子集团、广东乐美达集团、丰田汽车技术中心 (中 国)有限公司、大众汽车 (中 国)投资有限公司、北京阿

普利佳有限公司、浙江葆葆儿童用品有限公司、浙江万里安全器材制造有限公司、江苏幸运宝贝安全装

置制造有限公司、河北博格凤凰织带有限公司、麦克英孚 (宁波)婴童用品有限公司。

本标准主要起草人 :李维菁、孔军、孙振东、袁健、张尚娇、方建军、尹爽清、董波、刘冠宏、严耀辉、

陈文健、竺云龙、韩宏钧、林冲、彭炯明、何云峰、张司红、曹光明、葛如海、温 日学、李强、张悦、冯涛、
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机动车儿童乘员用约束系统

1 范围

本标准规定了机动车儿童乘员用约束系统 (以下简称儿童约束系统 )的术语和定义 ,在车辆上的安

装及固定要求 ,约束系统的结构 ,以及对约束系统总成及其组成部件的性能要求和试验方法。

本标准适用于适合安装在三个 的儿童乘员用约束系统 ,但不适用于

安装在折叠座椅或侧向座椅

2 规范性引用文件

下列文件 版本适用于本文

件。凡是不

1:1999)

,eqv ISC)105—

B;1994)

GB/ 面结构参数

(eqv ISC)

GB/

GB

GB14166

GB14167

ISC)6487:200

ISC)17373:2005

车试验方法

3 术语和定义

椅/头 枕间相互作用的滑

GB/T4780确 定的以及下列术语和定义适用于本标准。

3.1

儿童约束系统  chiId restraint system

带有保护带扣的织带或相应柔软的部件、调节装置、连接装置、以及辅助装置 E例 如手提式婴儿床

(便携睡床 )、婴儿携带装置 、辅助座椅和/或碰撞防护装置],且能将其稳固放置在机动车上的装置。其

设计是通过限制佩戴者身体的移动来减轻在车辆碰撞事故或突然减速情况下对佩戴人员的伤害。

3,2

类型 category

儿童约束系统按在车辆上放置的位置进行的分类。

GB/T

GB/T

的应用是必不可少的。凡是注 日期的引用文件 ,

褶

劂

成年乘员用安全带和约束系统

带安装固定点

碰撞试验中的测量技术 设各
匪价低速后面碰撞中乘员
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3.2.1

通用类  universal category

用于符合 4.2,1、 4.2.3.1和 4.2.3.2规定的大多数车辆座椅位置 ,特殊倩况下濠捂 GB二 告lⅡ 进行
评估后可以安装的车辆座椅位置的儿童约束系统类型。

3.2,2

受限制妾宫  restricted category

用于符合 砼,2.1和 4.2,3.1规定的指定的车辆座椅位置 ,对于特殊类型车辆按露荮茛系统趔造商
或车辆制造商标明的位置的儿童约束系统类型。

3.2.3

半通用类 semi-unil ersaI category

用于符合 蓬.2.1、 4,2,3.3和 4,2,3,4的规定的车辆座椅位置的儿童约束系统类型
=

3.2.4

特殊车辆类 叩ecific vehicIe category
用于按照 4,2.2和 4.2.3.5规定的特殊车辆类型 ,装备了由车辆制造商设计或由纺茛系统制造商

设计的固定点的儿童约束系统类型或内置式儿童约束系统。

3.3

分类 cIass

儿童约束系统按儿童约束方式进行的分类 。

3.3.1

整体式  mtegral dass

儿童约束系统中的保持力控制系统不直接与车辆连接。

3.3.2

非整体式 non-mtegraI cIass

儿童约束系统中的保持力控制系统直接与车辆连接。

3.4

部分约束 parti甜 mstraint

诸如增高垫之类的装置 ,它与成年乘员使用的座椅安全带配合便甲 .荮袁丿L童葑身体或荮束哀置儿

童的装置 ,从而形成一套完整的儿童约束系统。

3.5

增高垫 booster cushi0n

一种可与成人座椅安全带配合使用的坚固的增高座垫。

3.6

导向带 gl1ide“rap

可以改变成人座椅上用于约束肩部的织带 ,通过一个可以上下移麦芝装置改变宥雌莼方甸来束缚

佩戴者的肩膀 ,使之适合于儿童乘坐的位置或最有效的位置。不能承担大部分劣恣负荷Ι

3,7

儿童安全座椅 cllild-safety chair

儿童约束系统的一种 ,带有儿童约束带的儿童座椅。

3,8

安全带 beIt

由织带、带扣、调节装置以及连接装置组合成的儿童约束部分 :

3.9

座椅 cllair

约束系统结构的组成部分 ,其乘坐位置可以容纳一个儿童。

2



GB27887ˉ—2011

3.10

便携床  mrry cot

把孩子放置并固定于仰卧或俯卧的位置 ,使孩子的脊柱垂直于车辆的中心轴平面的约束系统。这
样设计是为了在车辆发生碰撞事故时 ,该装置能使儿童的头部和除四肢外的躯干部分得到约束保护。
3. 11

便携床约束装置  carryˉ cot restraint

把便携床约束于车身结构上的装置。

3.12

婴儿提篮 infant carⅡ er

把孩子放置并约束于面朝后的、半躺的位置上的约束系统。这样设计是为了在车辆的发生正 面碰
撞事故时 ,该装置能使儿童的头部和除四肢外的躯干部分得到约束保护。

3, 13

座椅支撑  t· hair support

儿童约束系统中能使座椅升高的部件。

3.14

丿L童支撑  chⅡ d support

儿童约束系统中能使儿童升高的部件。

3.15

碰撞防护装置 impact曲ieId

安装在儿童前面的某种安全约束装置 ,当发生正面碰撞事故时 ,用来对儿童身体较高部分提供约束
保护。

3.16

织带 strap

用来传递力的具有柔韧性的约束带的组成部件。

3.16,1

腰带 Iap strap

既可以作为一个完整的安全带出现 ,又可以作为安全带系统的一个组成部分出现 ,横跨儿童骨盆部
位前面 ,并且约束骨盆部位的织带。

3.16.2

肩部约束带 shouIder Ⅱstraint

用于约束儿童上部躯干的织带。

3.16.3

胯部约束带 crotch strap

一条 (或者是由两条或分开的多条织带组成 )与儿童约束系统和腰带相连的织带 ,该织带位于儿童

的两腿之间。其 目的是在碰撞事故时防止儿童腰带下滑 ,并防止腰带从儿童的骨盆部位滑落。
3. 16.4

丿1董詈约爿鼋荸莆  chⅡ d-restraining strap

在约束系统中只约束儿童身体的组成部分。

3,16.5

儿童约束连接带 chiId-restraint attachment strap

将儿童约束系统与车辆结构相连的织带 ,它可以是车辆安全带的一部分。
3.16.6

儿童全背带式约束带 harness beIt

由几部分织带装配而成 ,包括腰带、肩部约束带和胯部约束带的儿童约束带。
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3.16,7

Y字形带  Y-shaped beIt

由系在儿童大腿之间和两侧肩膀上的几条织带组合而成的儿童约束带 c

3. 17

#亨扣  buckIe

能使儿童被约束系统约束住或约束系统能被汽车车身结构约束住 ,并且能够呋逗Ι =玎 苌置:≡

扣可设有调节装置。

3.17.1

封闭式带扣按钮  encIosed bl【 ck℃ reIease b11tton

用直径 40mm的球体不能打开
3.17.2

非封闭式带扣按钮

用直径 40mm的
3. 18

调节装置

通过调节

的要求而进行

部分。

3.18.1

快速调

能够用

3,18,2

儿童约

直接安

3,19

连接装置

是儿童约束系

住的安全部件。

3,20

≡ L重狺彐约束

支撑腿 support leg

是儿童约束系统上的永久连接 速过∈中=主 玎 L≡ t=逞 过座椅
座垫直接传至车辆结构。支撑腿可以是可调的。

3.21

吸能装置 energy汕 sorber

能够独立吸收能量 ,或与织带一起共同吸收能量的装置 ,它是∷L童 纟:束系统 :∶一≡÷
=

3,22

卷收器 retractor

用来卷收儿童约束系统中部分或全部织带的装置。

3,22.1

自锁式卷收器  an a11tomaticaIIyˉ lockmg retractor

可以按所需长度 自由抽取织带长度 ,并当带扣扣紧时 ,可根据佩戴者的身体 自麦橘整≡青荮长度的

卷收器 ,并且防止佩戴者意外抽取织带。

4

带扣的带扣按钮。

成部分 ,包括可以直接或通过车辆茔夸与主毳
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3.22.2

紧急锁止式卷收器 a11emergencyˉIt,cking retractor

在正常驾驶条件下 ,不限制安全带佩戴者身体 自由移动的卷收器。这种卷收器具有长度 自动调节

器 ,可 以根据佩戴者的身体 自动调节织带的长度 ,并且在紧急情况下有一个锁止机构会因下列因素而起

作用 :

——
车辆减速或织带从卷收器中拉出或任何其他的 自动因素 (单一敏感性 );

——以上这些因素的任意组合 (复合敏感性 )。

3.23

IsOFIX固定装置  ISOFIX anchorage

国际通用的将儿童约束系统与车 的两个刚性固定点 ,儿童约束系统上

两个相对应的刚性连接装置 ,

3.24

约束系统固定

在车身结构

3.25

附加固

除了 G 以在车身结构

或车辆座椅 腿的其他特

殊车辆结

3.26

Iso

是一 SOFIX连 接
装置的 I

3.27

IsOFIX

由两个规 X儿童约束系统
的一套系统 (见

3.28

抗翻转装置 anti

用于防止儿童约束系 同类型的儿童约束系统其构

成方式不同 :

——用于通用类 ISOFIX儿童约束系统的 置由 ISOFIX上 拉带及其固定点构成 ;

——用于半通用类 ISOFIX儿童约束系统的抗翻转装置 由一个 ISOΠX上拉带及其 固定点、车辆
仪表板或者在正面碰撞事故中用于限制约束系统翻转的支撑腿构成。

注:对于通用类和半通用类的 sOFIX儿童约束系统 ,车辆座椅本身不构成抗翻转装置。
3.29

‘oFIX上拉带固定点 ‘oFIX top tether anchorage
满足 GB14167要求的特性的装置 ,例如一个杆 ,安装在规定 区域 ,与 ISOFIX上 拉带连接器相联 ,

并可以把约束力传递到车辆结构上。

3.30

刖向 forward-faong

车辆正常行驶的方向。

b

上用于固定儿童约束系统连接装置的部分。

X下部固定点组成 ,与抗翻转装置配合使用 ,用 于
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上拉带
top tct珏 cr stap

(位于儿童约束系统上 )

上 蜘

Ⅱ 咖 -ctor
C位于几童约束系绞上〉

上部连接装置
top tcmcr a竹aChmcnt
(位于儿童约束系统上 )

上拉带固定点
top tct珏 cr anchomgc

(位于车身结构上或庄掎结杓上〉

IsOFIX连接装置 (刚性的 )
IsOFD(a竹 aChmcnt(Ⅱ GID)
(位于儿童约束系统上 )

⒙OFIX固定点系统 (2个下部固定点)
IsOFIX anohoragcs Wstem(21owcr ancho~)
(位于车身结构上或座掎结杓上 )

图 1 sOFIX固 定点系统示意图

3.31

后向 rearward-facing

与车辆正常行驶方向相反的方向。

3.32

倾斜位置  incIined position

允许儿童以倾斜的姿势坐在座椅上的特殊位置。

3.33

臣卜鬯务  lying position

儿童置于约束系统内时 ,头和身体 (除四肢外 )处于同一水平面上的位置 ,包括平卧、仰卧和俯卧。

3.34

儿童约束系统同一型式  chiId-restraint type

在以下几个方面没有本质差别的儿童约束系统 ,可 以视为同一型式的儿童约束系统 :

——所用的约束系统的种类、质量组以及位置和方向(如 3.30和 3.31所定义的);

——儿童约束系统的几何形状 ;

——座椅、填充物和碰撞防护装置的尺寸、质量、材料和颜色 ;

——织带的材料、编织方法、尺寸和颜色 ;

——刚性部分 (带扣、连接装置等 )。

注 :为更好地理解儿童约束的同一型式 ,可参考附录 P中 的说明性注解。

3,35

车辆座椅 △,ehicIe mat

供一个成年乘员乘坐且有完整装饰并与车辆结构为一体或分体的乘坐设施。包括 :

6
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3.35,1

车辆座椅组  group of lehicle seats

既包括长条座椅 ,也包括多个并排排列的单个座椅 (即 ,一个座椅的前固定点与另一个座椅的前或

后固定点成一直线 ),每个座椅可乘坐一个或多个成年人。

3.35,2

长条座椅 iehicIe bench seat

供一个以上成年乘员乘坐且有完整装饰的乘坐设施 。

3.35.3

车辆前排座椅 ⒕hic1e front seats
位于乘客舱最前面的一组座椅。

3.35.4

车辆后排座椅 靶hicIe rear seats
位于前排座椅后面的前向座椅。

3.36

IsOFIX位置  IsOFIX position

允许安装下述儿童约束系统的位置 :

a) 符合本标准规定的通用类 ISO∏X前向儿童约束系统 ;

b) 符合本标准规定的半通用类 ISOΠX前向儿童约束系统 ;

c) 符合本标准规定的半通用类 ISOFIX后 向儿童约束系统 ;
d) 符合本标准规定的半通用类 ISOΠX侧 向儿童约束系统 ;

e) 符合本标准规定的特殊类型车辆 ISOΠ X儿童约束系统。
3.37

车辆座椅调节装置 a山 t1stment system

能将座椅或其部件的位置调整到适应乘员乘坐姿态的装置。该装置应有如下功能 :

—— 纵向位移 ;

——垂直位移 ;

——
角位移。

3 38

车辆座椅固定装置 △ehicle seat aIlchσ age
将座椅总成固定在车身构架上的系统 ,包括与车辆结构有关的部件。

3.39

座椅同一型式 seat” pe

在以下几个方面在本质上没有差别的成人座椅的型式 ,可 以认为是同一型式的座椅 :

——座椅结构件的形状 、尺寸和材料 ;

——座椅调节机构和锁止机构的型式和尺寸 ;

——座椅上安全带的固定装置、座椅固定装置和车辆中与固定座椅有关部件的型式及尺寸。

3.40

位移系统 displacement system

为便于乘员的出入或货物的装卸 ,能够使成人座椅整体或座椅的一部分转动或纵向移动的系统 ,但

诃系统不能在中间过渡位置固定座椅。

3.41

锁止系统 Iocking叩stem

睫成人座椅或座椅部件保持在某个使用位置的系统。



GB27887-2011

3.42

安全带锁止装置 Iock-off device

用于锁住并防止成人安全带织带的一部分相对另一部分发生移动的装置。该装置可以作用于成人

安全带的肩带或腰带部分或者同时作用于两部分。

3.42,1

A类装置 cIass A device

当用成人安全带直接约束儿童时 ,能防止儿童把织带从卷收器中拉出造成腰带松弛的装置 :

3,42.2

B类装置 cIass B deviCe

当用成人安全带约束儿童约束系统时 ,使成 全带的腰带部分保持适当张力的装置:该装

置还能防止织带从卷收器中滑出 , 于非最佳使甲状态

3,43

特殊需要约束系统

是为那些具有特 该装置特别

允许附加的约束装

3.44

IsOFIX连

灿、ISOFI

3,45

具有国

3,46

座椅分

紧靠车

3.47

车辆座椅

根据 ISOFI

定 ISOFIX儿 童约

3.48

IsOFIX上 部连接

与车辆上的 ISOFIX

3.49

IsOFIX上部 固定 钩  sOFIX tof

一种典型的 ISOFIX上部连接件 .用于把 ISOFIⅩ 上拉芾安装到 IsOFIX上 匡定点 :

3.50

⒙oFIX上拉带 ISOFIX top tether strap

由 IsOFIX儿童约束系统上部伸出到 ISOFIX上 固定点之间的织带 .带有一 个调节装置 ,一 个张力

解除装置和一个 ISOFIX上部连接件。

3.51

‘oFIX上部连接装置 ISOFIX top tethσ  attachment

保证 ISO∏ X上部约束带连接 ISOΠX儿童约束系统的装置。
3.52

张力释放装置 a tension relieving device

用于释放 ISOΠX上拉带张力的装置。
8

,比如有身体或智力障碍的儿童专

的任何部位。

适的尺寸及 IsOFIX连接装置的位置 t
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3.53

成人安全带导 向机构  耐 uIt safetyˉ beIt webbing gL1ide
确保安全带按照正确方向顺畅移动的机构。

3。 54

内置式儿童约束系统  buiIt-in child restaint wstem

作为车辆或座椅的组成部分 ,并 固定在车辆上的儿童约束系统。

一般要求

l 儿童约束系统的分组

4
 
 
 
 
4

分

4,1.1 丿L童
— —0纟

———0+
— —I.

— Ⅱ∶

— Ⅲ纟

4.1,2 按匡

为 7种尺寸 :

———FI
— GI
4.1.3 儿童

约束系统分为五个 :

重小于 13kg的 儿童 ;

且儿童约束系 : 体

统

用于 9kg~18kg的 儿童 ;
用于 15kg~25kg的 儿童 ;

G

B 类为全类为降
∶泓馍雾

前向

初 学

So 2类为缩

l类为后

初

为左

陨

约

为

kT毡瘭戆胃癖刂∶应表丿

166的规定

质量组  ` 辶        ~ 丿 /ISOFIx尺 寸类别

o组

0kg^ˇ 1o kg
`

日口卩
’'      IsO/Iˇ

1

IS()/I'2

E IS()/R1

0+组

0kg^ˇ 13kg

C Is()/R3

D ISO/R2

E IS0/R1

A ISC)/F3

I组

9kg^ˇ 18kg

B IS()/F2

Bl IsO/F2X

C ISO/R3

D ISC)/R2

:
↓

~
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4.2 在车辆上的定位及安装

4.2.1 若按照制造商的说明书进行安装 ,则在车辆的前排和后排座椅位置上允许使用
“
通用
”
类、
“
半通

用
”
类和
“
受限制
”
类儿童约束系统。

4.2.2 若按照制造商的说明书进行安装 ,在使用中允许
“
特殊车辆

”
类儿童约束系统放置在车辆的任何

座椅位置 ,也可以放置在放置行李的区域。在后向的情况下 ,儿童约束系统的设计应保汪在系统使用时

对儿童头部起支撑保护作用。它是这样确定的 :一条直线垂直于座椅靠背 .并与祝平线相交 .交点的位

置在头部支撑半径起始点 40mm以下。
4.2.3 根据其所属的类别不同 ,儿童约束系统应直接与车辆结构或座椅结构相连接ε儿童约束系统各

组别及类型适用情况见表 2。

表 2 儿童约束系统适用 (/不适用 )的组/分类表

4,2.3.1 “通用
”
类和
“
受限制
”
类的儿童约束系统 ,使用成人用安全带(无论△或不饣悉吱番 )安装时 ,

该成人用安全带应符合 GB14166的要求 ,其固定点应符合 GB Ⅱ167的要求 c

4.2.3.2 对于⒙OFIX“通用
”
类儿童约束系统 ,使用符合本标准要求的 IsOFH口庄燕及与其相配的

10

组

分类

通用类
a

半通用类
b 受限爿类 特球车辆类

CRs
IsOFIX

CRS
CRS

ISOFIX

CRS
CRS
m⋯

CRs
CRs

ISOFIX

CRs

0
便携床 A NA A A A M A A

后 向 A NA A A A M A A

0+ 后 向 A NA A A A 陬

^
A

I

后 向 A NA A A A M A A

前向(整体式) A A A A A 皿 A A

前向(非整体式 ) A NA A NA A 皿 A A

后 向 A NA A NA A 皿 A A

前向(整体式 ) A NA A NA A 溉 且 A

前向(非整体式 ) A NA A NA A 耽 A A

Ⅲ

后 向 A NA A NA A 慨 A A

前向(整体式 ) A NA A NA A 耽

^
A

前向(非整体式 ) A NA A NA A 赃 虫 A

注 :CRS;儿童约束系统 ;A:可适用 ;NA:不适用。

a ISO∏ X通用类儿童约束系统指前向约束系统 ,用于装有 ⒙OFⅨ 固定裘王和上圃-车 扪Ⅱ

b⒙O∏X半通用类儿童约束系统指 :

——装有支撑腿的前向约束系统 ;

——装备一个支撑腿或一个上拉带的后向约束系统 ,用于装有 Ⅰ∝FⅨ 囤定茳￡0±
-年

犭 :

——由车辆仪表板支撑的后向约束系统 ,用于装有 ⒔O∏X固定装置的茁奋滏0住工 :
——带有抗翻转装置的侧向约束系统 ,用于装有 IsOFIX固 定装置和上田定点臼车口。

本表中未涵盖的儿童约束系统连接方式 ,若符合本标准中所有的强H性条款 .Ⅱ瓦力ⅡqII~
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ISOΠX上拉带 ,且 ISOFIX车辆上固定点应满足 GB14167的要求。
4.2,3.3 “半通用

”
类的儿童约束系统 ,应使用符合 GB14167规 定的下固定点以及附录 J中规定的附

加固定点。

4.2.3,4 对于 ISOFIX“半通用
”
类儿童约束系统 ,应使用符合本标准要求的 ISOFIX固定点和 ISOFIX

上拉带或支撑腿或车辆仪表板 ,且能与满足 GB14167要 求的 ISO∏X固定装置和/或 ⒙OΠX上 固定
点相配合。

4.2.3.5 对于
“
特殊车辆

”
类儿童约束系统 ,应使用由车辆制造厂或儿童约束系统制造商设计的固

定点。

4,2,3.6 对于儿童约束带或儿童约束附加带利用成人安全带固定点进行固定的情况 ,那么技术检测机
构应进行如下检查 :

a) 成人安全带固定点应符合 GB1衽 167的规定 ;

b) 两项装置间的操作不得相互干涉 ;

c) 成人安全带的带扣和儿童约束系统的带扣不能通用 ;

d) 对符合 GB14167的 规定、利用圆杆或其他装置连接到固定点上的儿童约束系统 ,其有效固定
点超出 GB14167规 定的区域时 ,应符合下列几点要求 :

1) 这样的装置只可用在半通用类或特殊车辆类约束系统上 ;

2) 应符合附录 J对圆杆及连接件的要求 ;

3) 如果具备可调性 ,应对圆杆进行动态试验 ,试验时 ,外力施加在圆杆的中间部位 ;

4) 当圆杆固定在任一成人安全带固定点上时 ,不应有损于固定装置的有效位置和操作。
4,2.3.7 使用支撑腿的儿童约束系统仅限于

“
半通用类

”
或者
“
特殊车辆类

”
,并且应满足附录 J的要

求。儿童约束系统制造商应考虑到支撑腿在任一车辆中都能起到相应的作用 ,并且提供相应信息。
4.2.4 增高垫应用成人安全带按 6.1.4规定的方法进行约束 ,或被单独约束。
4.2.5 儿章约束系统制造商应以书面形式声明 ,制造儿童约束系统所用材料的毒性及儿童易受影响程
度是与 GB6675相 一致的。本条不适用于Ⅱ组和Ⅲ组的儿童约束系统。
4.2.6 儿童约束系统制造商应以书面形式声明 ,制造儿童约束系统所用材料的燃烧特性符合 GB8410
的规定。

4.2,7 对于车辆仪表板支撑的后向儿童约束系统 ,仪表板应具有足够的刚度。
4.2.8 对于除 ISOFIX通用类儿童约束系统以外的

“
通用类
”
的儿童约束系统 ,把系统放在动态试验台

上进行试验时 ,儿童约束系统和成人安全带之间主要的受力点距离 Cr线应不小于 150mm。 这适用于
昕有的调节结构。其他的备选约束方式的织带路径也是允许的。这种情况下 ,制 造商应在用户手册中
对其作出特别的说明。在进行试验的时候 ,应用这种各选约束方式的织带路径的儿童约束系统应遵守
法规中除本条之外的所有的要求。

4.2.9 如果成人用安全带是用于约束
“
通用类
”
丿L童约束系统的 ,那么其用于动态试验的最大长度应按

照附录 M的规定。
儿童约束系统用附录 M规定的标准座椅上的安全带固定在试验台上。一般情况不安放假人 ,如果

该约束系统的型式会在安放假人后增加安全带的使用长度 ,那么应安放假人。处于安装位置的儿童约
京系统 ,安全带在固定位置除了受卷收器所施加的外力之外 ,不受其他拉力。当使用带有卷收器的安全
旁时 .保留在卷轴上的织带长度应至少有 150mm。
42.10 0组 和 0+组 的儿童约束系统不得前向安装。
‘.2.11 o组 、0+组的儿童约束系统应为整体式儿童约束系统。3.10定义的便携床除外。
世.2.12 I组 的儿童约束系统应为整体式儿童约束系统 ,除非配有 3,15定义的碰撞防护装置。
二.3 结构

世.3.1 约束系统的结构应满足以下要求 :
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4.3.1.1 应在约束系统规定位置提供必需的保护 ;对于
“
特殊需要约束系统

”.约束的主要方式为即使

不倩助任何附加的约束装置 ,在约束系统规定的位置也应提供必需的保护。

4.3.1.2 儿童应很容易地被安放上去或移走 ;在儿童被不带卷收器的儿童全背带式安全带或 Y形带
约束时 ,每个肩部约束带和安全腰带都应能够在 5.2.1.4规定的过程中保持相对的移动。

这样的情况下 ,儿童约束系统装配的安全带可以被设计成两个或更多的连接部分。对于
“
特殊需要

约束系统
”
,附加的约束装置会限制儿童被放置或移走时的速度 ,附加装置立设计成使其能尽可能快地

被释放。

4,3.1.3 在改变约束系统的倾角的情况下 ,不需要手动重新调节织带 .立 手动调 肓约束系统的倾角。
4.3.1.4 0组 、0+组和 I组的儿童约束系统即使在儿童睡觉时 ,也 应使∫L童 保持在被保护位置。
4.3.1.5 为了防止由碰撞或儿童自身动饣色 有前向的 I￡ 丿L童约束系统应装备胯

部约束带 ,并 与儿童全背带式安 于 ;kg或 15kg的假人 ,即 使
胯部约束带调至最大长度 ,

4.3.2 对于 I组 、Ⅱ组 崾带在佩戴时通过儿

童的骨盆。

4.3.3 约束系统 两个肩部约

束带之间在颈部

4.3,4 约束系 时 ,儿童头

顶也不应承受

Y形安
4.3.5 设计

4.3.5.1 把

最低。

险度降到

4.3.5.2 不

4.3.5.3 刁
`丿

4.3.5.4 保证

4.3.6 任何可

边缘 。

束系统
”
可以

有附加的约束装置

应显而易见。

式对救助者来说

4.3.7 对于 I组和 Ⅱ 童约束系统 ,其座椅靠

背的内高应符合附录 K中

4.3.8 只能使用自动锁止卷收

4.3.9 对于 I组儿童约束系统 ,在安放好 不能被 丿L童轻易放松 .为达到上述 日的

的装置都应被永久性地固定在儿童约束系统上。

4,3.10 如果一种儿童约束系统可用于多个质量组或多个儿童 .那 么涉及的每个质量组都应满足相应

的要求。
“
通用类
”
的儿童约束系统应符合该类别中所有质量组的要求 :

4.3。 ll 对于带有卷收器的儿童约束系统 ,其卷收器应符合 5.23的 要求 :

4.3.12 使用增高垫时 ,应确保成人用安全带的织带和锁舌顺利通过增高垫的安装点。对于使用带有

半刚性的锁扣连接杆的轿车前排座椅位置上的增高垫 ,应特别进行此项检查。固定的带扣应无法穿过

增高垫的定位点 ,或者使用固定的带扣不应造成安全带的路径与试验滑车上的路径完全不同。

4.3.13 如果一个儿童约束系统可乘坐多个儿童 ,那么对每个儿童 ,承载及调节都应是独立的。
4.3.14 带有可充气零件的儿童约束系统 ,在设计时应考虑到其使用的环境 (压 力、温度、湿度 )不会影

响系统符合本标准的性能要求。

12

成一个完整的约束

约束系统 ,所有使用腰带的约案

的布置应使正确使用的佩戴者不会感到不舒莰≡

以及 I组与 Ⅱ组组合的带有
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4.4 IsOFIX约 束系统规范

4,4.1 一般特性

4.4.1,1 尺寸

ISOFIX儿童约束系统宽度、高度、厚度方向的最大尺寸以及 ⒙OFIX固 定装置及连接装置的位置
由 ISOFIX儿童约束系统制造商用 3.47定义的车辆座椅固定检具 (VS「 )来确定。

4,4.1.2 质量

通用类和半通用类以及质量组为 0、 0 婴儿童约束系统的质量不应超过 15kg。

4.4.2 ‘oFIX连 接装置

4,4.2.1 型式

ISOFIX连接 的机械装置的一部
分 ,其型式由 I

单位为毫米

b) 示例 2

图 2 IsOFIX连接装置示例

4.4.2.2 尺寸

与 ISOFIX固定装置配合使用的 ⒙OΠX儿童约束系统连接装置的尺寸不应超过图 3所给出的最
弋民寸。

照图 2的示例设计 ,也可以设计成一个刚性

约束系统制造商确定。

13
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单位为毫米

图 3 sOFIX儿 童约束系统连接装置的最大尺寸

4.4,2,3 锁止标识

ISOFIX儿童约束系统的安装应有一个明确的标识来表明两个 ISOΠX连接装置都与相应的 1SO-
ΠX下固定点相连接。这个标识应至少采用可听、可触摸、可见方式中的—种亡在可见标识的情况下 ,

应在任何正常光照条件下均可辨别。

4.4.3 ‘oFIX儿 童约束系统上拉带的规定

4.4.3.1 上部连接件

上部连接件可采用如图 4所示的 ⒙OΠX上部固定钩 ,或不超过图 4昕示的外廓尺寸的其他的类
似装置。

单位为毫米

最小半径为12mm 圆杆直径为64mm
半径为23mm~38nlna

最小25mm

局鄯视图A

图 4 IsOFIX上部连接件 (固定钩型式 )尺寸

R3
硷

∞
∞ 怔彐̄ z】′♀↓

顶视图

侧视图
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4.4.3.2 ‘oFIX上拉带特性

ISOFIX上拉带应由带有调整和拉力释放功能的织带 (或织带的替代物 )构成。

4.4.3.2.1 ‘oFIX上拉带长度

ISOFIX儿童约束系统上拉带长度应至少为 2000mm。

4,4.3.2,2 无松弛指示装置

⒙OFIX上拉带或 ISOFIX儿童座椅应装各可指示织带是否松弛的装置。该装置是调节装置和拉
力释放装置的一部分。

4.4,3.2.3 尺寸

⒔oΠX上部固定钩的最大尺寸如图 4所示。

4.4.4 调整规定

⒙OFIX连接装置或 ISOFIX儿童约束系统本身应可调节 ,用 以满足 GB14167规 定的 喝OFIX安
装位置要求。

4.5 标识的检查

应按照第 8章的要求检查标识。

4.6 安装说明书和使用说明书的检查

应按照第 9章要求检查儿童约束系统的安装说明书和使用说明书。

5 特殊要求

5.1 约束系统总成的规定

5.1.1 抗腐蚀性

5.1.1.1 一个完整的儿童约束系统 ,或是易受腐蚀的零部件应进行 6.1.1规定的抗腐蚀试验。
5.1.1,2 进行 6.1,1所规定的抗腐蚀试验之后 ,经过检测人员的目视检查 ,应没有削弱儿童约束系统
其原有特性的迹象 ,及明显的腐蚀现象发生。

5.1.2 吸能性

5.1.2.1 对于所有符合附录 R规定的带靠背的装置的内表面 ,包括材料 ,按照附录 Q规定的试验方法
进行试验后 ,最大加速度应小于 60g。 该要求也同样适用于碰撞防护装置的区域 ,尤其是头部撞击

区域。

5~1.2.2 具有高度可调的头部支撑装置的儿童约束系统 ,如果成人安全带或者儿童约束带的高度是直
接受高度可调的头部支撑装置控制 ,那么 ,在附录 R所规定的区域里不被假人头部接触的部位 ,例如头
酃支撑装置的背面 ,就可以不使用能量吸收装置。

5~1~3 翻转

儿童约束系统应按 6.1,2规定的方法进行试验。试验假人不应从装置中掉出来 ,并且当试验座椅

15
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处于翻转的位置 ,沿着垂直于座椅的方向 ,假人的头部从它的原始位置产生的位移应不超过 300mm。

5.1.4 动态试验

5.1.4.1 通用法

儿童约束系统应按照 6.1.3的要求进行动态试验。

5.1.4.1.1 “通用
”
类 、
“
受限制
”
类和
“
半通用
”
类儿童约束系统 ,使用附录 E中 E。 5规定的试验座椅 ,

按照 6.1.3.2规定的试验方法 ,在试验滑车上进行试验。

5.1.4.1.2 对于
“
特殊车辆

”
类儿童约束系统 ,对于安装约束系统的每一型式车辆都应进行试验。如果

试验车辆的型式与 5.1.4.1.2.3所列举的几方 的区别·进行试验的技术部门可以减少试验

车辆的数量。儿童约束系统应按下

5,1,4.1,2.1 对于整车 ,试

5.1.4.1.2.2 对于车身 ,

5.1,4.1.2,3 对于 统用于后排座椅 ,

那么试验车身包括 系统用于前排座

椅 ,那么试验车身 钮、前排座椅、

地板以及顶盖。 括成人安全

带。实施该试

5.1,4.1.3

5.1.4,1.4

装置或位移

5.1.4.1.5

支座 。该要

5.1.4.1.6

带扣、锁止

和固定点

安全带。

亍李区域 ),

那么试验按照

产品一致性试

试验 ,包括

5,1.4.1.7 对于 主要的约束方

式进行 ,第二次 ,使 和 4.3.4的规定。

5.1.4.1.8 在动态试 的导向件或锁止装

置上脱离。

5,1.4,1.9 带有支撑腿的儿

a) 半通用类儿童约束系统的 的最大和最小可调位置都应进行

正面碰撞试验。试验过程中支撑腿按附录 E的 规定安装在滑车地板平面上。后面碰撞试验

应由试验部门选择的最不利的位置进行。在试验过程中 .支撑腿与滑车地板平面的连接应符

合图 E.12的要求。如果支撑腿的最小长度与最高的地板平面仍有距离 .那么 ,支撑腿应向下

调整到距离 Cr线 以下 140mm的位置。如果支撑腿的最大长度大于可用的地板的最低平面 ,

那么支撑腿应向下调整到距离 Cr线 以下 280mm的位置。如果支撑腿具有可调段 ,那 么其长
度应调整到下一个可调整位置 ,以确保支撑腿与地板平面之间的接触。

半通用类儿童约束系统的情况 ,当支撑腿不在对称平面内时 .试验机构应选取最不利的情况进

行试验。

特殊车辆类儿童约束系统的情况 ,支撑腿按照儿童约束系统制造商的规定进行调整。

10 对于使用 ISOFIX固定装置和抗翻转装置的儿童约束系统 ,应做动态试验。
10.1 对于 A类和 B类的 IsO∏X儿童约束系统应按 5.1.4.1.10.1.1和 5,1,4,1.10,1.2的

b)

C)

5,1.4,1.

5,1,4.1,

16

之一进行试蜢

聩 奄荏甚缸滑≡11安R
构和碰撞表面足够大的部分车身 .如

后面、后排座椅、地板、B柱 、C柱和顶盖 :如

板、A柱 、风窗玻璃、安装在地板或仪表板上的各矸

许减去

应在没

于
“
特殊

殊车辆
”

约束系统
”
,每ˉ质量组的动态试验应进行两次 :第

束装置进行。在这些试验中 ,应特别注意要苻

于安装儿童约束系统的标准安全带
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要求进行试验。

5.1.4,1.10.1.1 在抗翻转装置起作用的情况下进行动态试验。
5.1,4.1,10.1,2 在抗翻转装置不起作用的情况下进行动态试验。但当永久性固定的、不可调的支撑
腿用作抗翻转装置时不适用于该试验。

5,1.4.1.10.2 对于带有抗翻转装置的其他尺寸类型的 ISOΠX儿童约束系统 ,也应做动态试验。

5,1.4.2 胸部加速度

5.1.4.2.1 胸部合成加速度超过 55g的累计时间不应超过 3ms。
5.1.4.2.2 沿腹部朝向头部的垂直加速度超过 30g的累计时间不应超过 3ms。
注 :胸部加速度限值不适用于新生儿假

5.1.4.3 腹部侵入性

在对附录 G中 的 侵人假人腹部的黏土的
迹象。

注 :新生儿假

5.1.4.4 假

5.1,4.4,1

5.1.4.4.1

5.1.4.4.1

位移应满足

。判断的时

用增高垫及

单位为毫米

间不超过

10岁 大的

\

注:对于 A类和 B类的 ISC)FIX儿童约束系统按照 5.1.4.1.10.1.1进 行试验时 ,图 中的“550”尺寸应为“500”。

图 5 前向试验装置的布置

1.4,4.1,2 后向儿童约束系统

14,4.1,2.1 由仪表板支撑的儿童约束系统 :假人的头部不应超过图 6所规定的 AB平面、AD平面
17

验证的过程中 ,不应有约束装

任何腹部插人物 ,因 此 ,只 使用主观分析判断 :

1.4,4.1。

做试

先

面 840

恙
醌
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和 DCr平面。判断的时间不超过 300ms或者到假人模型最终停止运动的时刻 ,以 二者中先发生的时
刻为准。

单位为毫米

图 6 后向试验装置的布置

5.1.4.4,1.2.2 不由仪表板支撑的 0组儿童约束系统和便携床 :假人的头部不应超过图 7所规定的
AB平面、AD平面和 DE平面。判断的时间不超过 300ms或 者到假人模型最终停止运动的时刻 ,以 二

者中先发生的时刻为准。

单位为毫米

图 7 非仪表板支撑的 0组儿童约束系统试验装置的布置

5,1.4,4,1.2,3 不由仪表板支撑的 0组以外的儿童约束系统 :假人的头部不应超过图 8所规定的 FD

平面、FG平面和 DE平面。判断的时间不超过 300ms或 者到假人模型最终停止运动的时刻 ,以二者中
先发生的时刻为准。

当儿童约束系统与直径为 100mm的钢管发生接触 ,并且符合性能要求的情况下 ,应进一步进行动
态试验 (正面碰撞),试验中儿童约束系统上安装最大的假人 ,不放置 100mm的 钢管 ;除了前向位移之
外 ,其他都应符合本标准要求。

5.1.4.4,2 “特殊车辆
”
类儿童约束系统 :当在整车或车身上进行试验时 ,假人头部不应接触车内任何

部分。如果不可避免 ,那么头部碰撞的速度应小于 24km/h,并 且接触的部分要符合 GB11552中 有关
18

500×￠100×￠9θ

,
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能量吸收试验的要求。在整车上进行的试验 ,应能够在试验结束后不使用工具 ,就能把假人从儿童约束

系统中取出。

单位为毫米

图 8 非仪表板支撑的 0组以外的儿童约束系统试验装置的布置

温度限制

5.1.5,1 带扣组件、卷收器、调节装置和锁止装置都应按 6.2.8的规定进行温度试验。
5.1.5.2 按照 6.2,8规定的方法进行温度试验之后 ,经检测人员目视检查 ,不得有可能削弱儿童约束

系统原有特性的迹象。

适用于约束系统组成部件的规定

1 带扣

5.2.1.1 带扣的设计应排除任何误操作的可能性。带扣应完全锁住。在带扣进行锁止时 ,应排除带扣

部件互换的可能性 ;只有当所有零件都连接好之后 ,才应锁住带扣。带扣与儿童接触的任何部位的宽度

不小于 5.2,4.1规定的织带的最小宽度。该要求不适用于经 GB14166认 证过的安全带。对于“特殊
需要约束系统

”
,在主要的约束方式下 ,带扣应符合 5,2,1.1~5.2.1.9的要求。

5.2.1.2 不管带扣的位置如何 ,即使在没有拉力的情况下 ,带扣也应保持锁止状态。带扣应易于操作。

通过对按钮或类似的装置施加压力就应把带扣打开。压力施加的表面在与按钮初始运动方向的垂直平

面内的投影面积为 :对封闭式带扣按钮 ,面积应不小于 4.5cm2,宽 度应不小于 15mm;对非封闭式带扣
按钮 ,面积应不小于 2.5cm2,宽 度应不小于 10mm。 宽度应是形成所描述区域的两个尺寸中较小的

邗个。

5.2.1.3 带扣解锁按钮的按压面应被标以红色。带扣的其他部分都不得为红色。

5.2.1.4 在带扣上进行单一的操作就应能把儿童从约束系统中脱离出来。对于 0组和 0+组儿童约
束系统 ,如果这个儿童约束系统最多打开两个带扣就能把系统取出 ,允许连同装置 (如婴儿提篮或便携

床)一起移走儿童。

连接肩部约束带之间的胸夹可不必遵守上述规定的单一操作要求。

5.2~1.5 对于Ⅱ组和Ⅲ组儿童约束系统 ,带扣应设置在儿童乘坐者伸手可及的地方。另外 ,对所有组

的约束系统带扣设置时 ,其用途和操作方式都应在紧急情况下易于被救助者看到。

5~2~1.6 打开带扣 ,就应能把儿童从
“
座椅
”
、
“
座椅支撑

”
或
“
碰撞防护装置

”
中移出 ,如果装置中包括胯

5.2

19
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部约束带 ,应能通过对同一带扣的操作同时把胯部约束带打开。

5.2.1,7 带扣应能承受 6.2.8给 出的温度试验和耐久试验要求 ,并且 ,在按 6.1.3规定的动态试验进

行之前 ,应能在正常使用条件下承受(5000± 5)次的开闭循环试验。

5.2,1.8 带扣应能承受以下加载和空载试验。

5.2,1.8.1 加载试验

5.2.1.8.1.1 使用已经进行过 6.1.3规定的动态试验的儿童约束系统进行该试验。

5,2.1.8.1.2 在 6.2,1.1规定的试验中要求打开带扣的力不应超过 80N。

5,2.1.8.2 空载试验

使用事先没有加载的带扣进行此试验。在 6,2,1.2规 定的试验中用于打开带扣的力应为 40N~
80N。

5.2.1.9

5.2.1.9.1

或分离 。

5.2.1.9.2

5.2.1,9.3

带扣应具有足够的强

在按照 6,2.1 织带或调节器不应断裂

用于 0

用 于

5,2.2 调节装

5.2.2.1 调

确调整 ,并且

人都可以正

5.2.2.2 安装 ,那么

该调节装置

5.2.2.3

触及。

应被容易

5.2.2.4 | 行试验时 ,

需要操作手动

5.2.2.5 儿童

定进行试验。

和 6.2.3的 规

对调节装置 ,织 超过 40mm。

5.2,2.6 当按照 6.2.穸

5.2.2,7 直接安装在儿童 行 6.1.3规定的动态试验

之前 ,应按 6,2.7的规定进行 (5

5.2.3 卷收器

5.2.3,1 自动锁止卷收器

5.2,3.1.1 装备有自动锁止卷收器的安全带的织带在卷收器的相邻锁止位置之间移动量不应超过

30mm。 在佩戴者向后移动时 ,织带应保持在最初的位置 ,或者在佩戴者随后的向前移动后 ,自 动回到

其原来位置。

5.2.3.1.2 如果卷收器是腰带的一部分 ,当按照 6.2,4.1规定的方法在假人和卷收器之间按自由长度

测量时 ,织带的卷收力应不少于 7N。 如果卷收器是肩带的一部分 ,按类似的方法测量 ,织带的卷收力

应不少于 2N或不大于 7N。 如果织带穿过导向装置或滑轮 ,卷收力是在假人和导向装置或滑轮之间
按自由长度测量。如果卷收器总成上设有手动或自动防止织带完全卷回的装置 ,在进行卷收力测量的

时候 ,应使该装置失效。

20
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蚯

过程中 ,带扣

约束系统的带扣应能承受 4000N的拉力。
组以上组别的约束系统的带扣应能承受 10000N

不超过 25mm,或者对全部调节装置 ,

验时 ,装置不应断裂或分离。

的循环试验。
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5.2.3.1.3 在 6.2,茌 .2规定的条件下 ,织带应反复从卷收器中抽出并允许缩回 ,直到完成 5000个循
环。卷收器还要经受 6.2.8规定的温度试验和 6.1.1规定的腐蚀试验以及 6,2,4.5规 定的粉尘试验。
然后 ,再完成 5000个 抽取缩回循环。在做完上述试验之后 ,卷收器应仍能继续正常运转并且符合
5.2,3,1.1和 5,2.3.1.2的要求。

5.2.3.2 紧急锁止卷收器

5.2.3.2.1

5.2.3.2.1.1

5.2.3.2.1.2

5.2.3.2,1.3

锁 止。

5,2.3.2.1.4

锁止。

5.2.3,2.2

自动锁止。

5.2.3.2.3

控制因素之

5,2,3.2.4

6.2,茌 .3.1

初始长度

5.2.3.2.5

测量时 ,织

立在 2N~
自由长度测

当按照 6.2。 4.3的规定进行试验时 ,紧急锁止卷收器应能满足以下条件。
当车辆的减速度达到 0.45g时 ,卷收器应能锁止。
在织带拉出方向上测量 ,加速度小于 0.8g时 ,卷收器不应锁止。
卷收器的传感装置在

何方向倾斜不超过 12°时 ,卷收器不应

卷收器 的 斜超过 27° 时 ,卷收器应

女口隽艮
电源失效时 ,卷收器

出为紧急锁止

抽出长度 ,自

.3.1规定的

按自由长度

带的卷收力

滑轮之间按

力测量的时
侯 ,应使该装

5.2.3,2.6
成 4000O个循

环。卷收器还要
规定的粉尘试验。

球后 ,再完成 5cll,0
收器应仍能继续正

碡工作并符合 5.2.3。

5.24 织带

5.2.4.1 宽度

对于 0组 、0+组 和 I组儿童约束系统 ,与假人接触的约束系统的织带最小宽度为 25mm,对于
Ⅱ组和Ⅲ组儿童约束系统 ,织带的最小宽度为 38mm。 该尺寸是在 6.2.5.1规 定的织带强度试验中进
吁珂量 .在相当于织带断裂载荷 75%的负载不停机情况下进行。

E.2.4.2 标准状态下的强度

:,2.4.2.1 符合 6,2.5.2,2规定的两个织带样品的断裂载荷由 6.2.5.1.2确定。
:~2.4.2,2 两个织带样品断裂载荷之间的差值不应超过所测的两种断裂载荷中较大值的 10%。

E2.‘ .3 特殊条件下的强度

E2.‘.3.1 符合 6.2,5.2(除 6.2,5,2.2之 外 )规定的两个织带样品的断裂载荷应不小于按 6.2.5.1

啶

彐

妣

阶

Ν
ι
°

商规定的安装

作依靠外部信号或电源控制时 ,应保证当

1规定的腐蚀试验以

循环 (总共做 45O00 个循环 )。 在完成上宝
2.5的要求。
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规定的试验中所测的载荷平均值的 75%。

5,2.4.3.2 对于 0组 、0+组和 I组儿童约束系统 ,断裂载荷应不小于 3.6kN;对于 Ⅱ组儿童约束系

统 ,断裂载荷应不小于 5kN;对于Ⅲ组儿童约束系统 ,断裂载荷应不小于 7.2kN。

5.2.4.3,3 当进行 6.2.3规定的微滑移试验后 ,得 出的结果超出 5.2.2.5规 定的限值的 50%时 ,应进

行 6,2.5.2.7中规定的类型 1的磨损试验。

5,2.4.4 其他要求

不应通过任何调节器、带扣或固定点拉出整条织带。

5.2,5 锁止装置

5.2,5,1 锁止装置应被永久性地固定在儿童约束系统上。

5.2.5.2 锁止装置不应对成人安全带的耐久性造成损害 ,并且应能经受 6.2.8规定的温度试验要求。

5.2.5.3 锁止装置应能使儿童被迅速解除约束。

5,2,5.4 A类装置在进行 6,2,6.1所规定的试验之后 ,织带的滑移量不应超过 25mm。 当使用 I组

儿童约束系统时 ,该装置应符合 4,3,9的规定。

5.2,5.5 B类 装置在进行 6,2.6.2所规定的试验之后 ,织带的滑移量不应超过 25mm。

5.2.6 ‘oFIX连 接装置

ISo∏X连接装置和插接件指示应具有耐久性 ,并在进行 6.1.3规定的动态试验前经受正常使用

条件下的 2000次±5次的开闭循环试验。

6 试验

6.1 约束系统总成

6,1.1 腐蚀

6.1,1.1 儿童约束系统的金属部件应放置在附录 C规定的试验容器内c对装有卷收器的儿童约束系

统 ,织带应展开至总长减去 100mm± 3mm的 位置。除非有必要检查或补充盐溶液等短暂的中断之

外 ,盐雾试验应持续 50h± 0,5h。

6,1,1.2 在完成盐雾试验后 ,儿童约束系统的金属部件应仔细地冲洗或浸在温度不高于 38℃ 的洁净

流水中除去已形成的盐渍 ,在按照 5.1.1.2进行检查之前 ,应放在温度为 18℃ ~25℃ 的环境中干燥
24h± 1h。

6.1.2 翻转

6,1,2.1 根据本标准和制造商的说明书的要求 ,应将假人放置在安装好的约束系统中 ,并按 6,1.3.7

的规定处于标准的松弛状态。

6.1.2.2 约束系统应紧固在试验座椅或车辆座椅上。整个座椅绕着座椅纵向中心平面内的水平轴线 ,

以 2° /秒 ~5° /秒的速度旋转 360°。用于特殊车辆上的装置应安装在附录 E规定的试验座椅上进行该

试验。

6.1.2.3 之后 ,反方向重复该试验 (如有必要 ,假人仍处于初始位置 )。 绕着处于水平面内的 ,彐.与上两

个试验中旋转轴垂直的轴旋转 ,再重复进行两个方向的翻转试验。

6.1.2,4 以上试验应使用该约束系统所属组别中的最小和最大的两个假人。
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6.1,3 动态试验

6,1,3.1 减速或加速式滑车

6.1.3.1,1 减速式滑车

滑车的减速度应通过使用附录 E中规定的设各或可得到相同结果的任何其他装置来获得。该设
各应具有满足 6,1.3.5要求的性能和以下规定。

在按照 6,1.3.2的规定进行儿童约束系统动态试验时 ,以 装载 55kg的 质量块代替安装有儿童的
儿童约束系统来复制台车的减速曲线。在按照 6,1.3.3的 规定在车身上进行儿童约束系统动态试验
时 ,滑车的装载质量是车身结构的质量加上 55kg的 X倍 ,代替 X个安装有儿童的儿童约束系统。正
面碰撞时 ,其减速曲线位于附录 F中 的图 F.1所示的阴影区域内 ,后 面碰撞时 ,其减速曲线位于附录 F
中的图 F。 2所示的阴影区域内。

在停车装置的标定过程中,正面碰撞的停止距离为 650mm± 3on1m,后 面碰撞的停止距离为
275mm± 2o mm。

6.1.3.1,2 加速式滑车

对于正面碰撞 ,滑车在试验过程中的速度变化 △V为 52~:km/h之 间 ,其加速曲线位于图 F,1所示
的阴影区域内 ,并且保持在坐标 (5g△ 0ms)和 (9g,20ms)所示部分之上。碰撞开始的瞬间(民 )是根
据 IS017373:2005中 的加速度为 0.5召 来定义。

对于后面碰撞 ,滑车在试验过程中的速度变化 △y为 32÷ :km/h之 间 ,其加速曲线位于图 F.2所示
的阴影区域内 ,并且保持在坐标 (5g,5ms)和 (10gdO ms)所 示部分之上。碰撞开始的瞬间 (T。 )是根
据 IS017373:2005中 的加速度为 0,5ε 来定义。

除满足以上要求外 ,试验机构所使用的滑车 (装各了座椅 )应满足 E,1的要求 ,质量应大于 380kg。

如果上述试验是在更高的速度或者加速曲线超过了阴影区域的上限的情况下进行 ,儿童约束系统

依然满足要求 ,那么该试验仍然有效。

6.1.3.2 在滑车上和试验座椅上进行的试验

6.1.3.2.1 前向儿童约束系统

6.1.3.2.1,1 用于动态试验的滑车和试验座椅应符合附录 E的要求 ,动态碰撞试验安装程序应符合
耐录 U的规定。
o1.3.2.1.2 减速或加速过程中滑车应一直保持水平状态。
o.1.3.2.1.3 将进行下列测量 :

——碰撞之前的瞬时速度 (仅对于减速式滑车 ,用于计算停止距离);
——
停止距离 (仅对于减速式滑车),可 以用记录的滑车减速度来积分计算 ;

——对于 I组 、Ⅱ组和Ⅲ组儿童约束系统 ,假人的头在垂直和水平平面内的位移 ;对于 0组和 0+
组儿童约束系统 ,不考虑假人四肢的位移 ;

—— 除新生儿假人之外 ,假人在三个相互垂直方向上的胸部加速度 ;

——除新生儿假人之外 ,侵人黏土假人模型腹部的任何可见的迹象 (见 5.1.4.3);
——记录滑车的加速度或减速度至少 300ms。

e.1.3.2.1.4 碰撞之后 ,不打开带扣 ,用 目视检查 ,判断是否有任何的失效或损坏。

e.1.3.2.2 后向儿童约束系统

:.1.3,2.2.1 按照后面碰撞试验的要求进行试验时 ,试验座椅旋转 180°。
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6.1.3.2,2.2 当用于前排座椅的后向儿童约束系统进行试验时 ,车辆的仪表板应被安装在滑车上的一

个刚性杆代替 ,以确保所有的能量吸收都发生在儿童约束系统上。

6.1.3.2.2.3 减速条件应满足 6.1.3,1.1的要求。加速条件应满足 6.1.3,1.2的要求。

6,1.3.2.2.4 将要进行的测量与 6.1.3.2.1,3所列的相似。

6.1.3,2,2.5 碰撞之后 ,不打开带扣 ,用 目视检查 ,判断是否有任何的失效或损坏。

6.1,3.3 在滑车和车身上进行的试验

6.1,3.3.1 前向儿童约束系统

6.1.3,3.1.1 试验时为倮护试验车辆所采取的措施不得对车辆座椅的固定点、成人安全带的固定点和

儿童约束系统的任何附加固定点起 ∶形。车身上任何部分不能通过限制

假人的移动 ,从而减少试验中 人的移动 ,车身上不适用的

结构部分可以被具有相同

6.1.3.3.1.2 如果这 车辆结构前端到约

束系统的固定点之 的后部到固定点

也要有足够的间

6.1.3.3,1.3

与假人安装在

的位置 ,并且

。如果车辆

座椅的靠背

的靠背角。

6.1.3,3.1。

常使用位置

6.1.3.3.1.

是实际车辆

能接近 25°

6.1.3.3.1,6
——碰撞

——停止距

——假人的头

——除新生儿假
——除新生儿假人

——记录滑车和车身的

6.1,3.3.1.7 碰撞之后 ,不打开 失效或损坏。

6.1.3.3.2 后向儿童约束系统

6.1,3.3,2.1 对后面碰撞试验 ,车身在滑车上旋转 180°。

6.1.3.3.2.2 与正面碰撞要求相同。

6.1.3.4 完整车辆的试验

6.1.3.4.1 减速条件应满足 6.1.3.5的要求。

6.1,3.4.2 正面碰撞试验程序按附录 H中的规定。
6.1.3.4.3 后面碰撞试验程序按附录 I中 的规定。

6.1.3.4.4 将进行下列测量 :

——车辆的速度/碰撞器碰撞前的瞬时速度 ;
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处于其正

验座椅应

整个宽度方向没有影响 ,并且从被

少于 500mm,则认为该装置是符合要求的 j

满足 6.1.3.3.1.1的要求。

减速式滑车),可 以用记录的滑车减速度来综合计算

的任何接触 ;

在三个相互垂直方向上的胸部加速度 ;

人模型腹部的任何可见绷

的说

束系

检查 ,判断是否
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——假人的头 (对于 0组假人的情况 ,不包括四肢 )与车辆内部的任何接触 ;

— 除̄新生儿假人之外 ,假人在三个相互垂直方向上的胸部加速度 ;

——除新生儿假人之外 ,侵人黏土假人模型腹部的任何可见的迹象 (见 5.1。 4,3)。

6.1.3.4,5 对于座椅倾斜度可调前排座椅 ,应按制造商的规定锁住 ,如无任何其他说明 ,尽可能接近
25°的靠背角。

6.1.3,4.6 碰撞之后 ,不打开带扣 ,用 目视检查 ,判断是否有任何的失效或损坏。

6.1,3,5 动态试验条件

动态试验的条件见表 3。

:· 3e 包括附加固定点的儿童约束系统

:· Be1 对于按照 3.2.3的规定安装的儿童约束系统以及包括的附加固定点 ,根据 6.1.3.5的要求
Ⅰ i三 ≡砬撞试验。

:· 三E2 对于带有较短的上部连接带 (如用于与后围板的连接),其安装在试验滑车上的上部固定点
i∶ fΙ 二
=合
附录 E中 E.7的 规定。

鳙

试 验

¨甲甄甄‰@疮渭蛉睫 件

正面碰撞   ` 铍  后面碰撞

速度 (km h)
试验

脉冲

试验期

间停止簖
试验

脉冲

试验期

间停止

距离/mm
薹 舞

舅号试验座

唁的滑车

孀

秕
 
〓

椅

类

座

用餮瓒
跖 黛臬

蟓
犷

褫

黛
耻

鼍

雪锣霉蟾龌黧
餮

齄
275=± 25

=车
上的

≡导

舳
a

巍 塑 — J

后ηk η\跤 贤 3o囱屡尹
臣 z或 4 275-仁 25

:茎 车辆

=≡试验

前向

`\
5o苎 | 3 不做规定 歹 歹

后邮\η
`汉

5o亡 { 3 不做规定 /∞歹 l 不做规定

所有

第 1

第 2

第 3

第 士

0组 和 0+ 进行。

试验脉冲——

试验脉冲一 按̄附录 ——后面碰撞。

试验脉冲 一经受正面碰撞的
试验脉冲——经受后面碰撞的车辆的减速度脉冲。

=标
定的时候 ,停止距离应为 650mm± 30mm。

=标
定的H,l候 ,停止距离应为 270mm± 20mm。
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6.1.3.6.3 对于带有较长的上部连接带 (如用于附近没有刚性板而与车辆地板连接
),安装在试验滑车

上的固定点应符合附录 E中 E.7的规定。

6.1.3,6.4 对于两种结构都可以安装的装置 ,应按照 6.1,3.6.2和
6.1.3.6.3的 规定进行 ,只是按

6,1.3.6,3的 要求进行试验时 ,只用质量较大的假人。

6.1.3.6,5 对后向装置 ,安装在试验滑车上的下固定点应符合附录
E中 E,7的 规定。

6.1.3.6,6 对于用与两个成人安全带连接的附加带安装固定的便携床 ,施加载荷时应
通过成人安全带

直接加到成人安全带的下固定点。试验滑车上的固定点应符合
附录 E中 E.7.7(Al,Bl)的 要求。试验

座椅的安装应符合附录 U中 U.4,5的要求。即使在成人安全带解开的情况下 ,该系统
也应正常工作 ,

当符合 4.2.8的要求时 ,该系统应是通用的。

6.1,3.7 试验假人

6,1.3.7,1 儿童约束系统以及假人应按照 6,1.3,7.3要求的方式安装。

6.1,3.7.2 儿童约束系统进行试验时应使用附录 G要求的假人。

6.1,3.7,3 假人的安装按下述程序进行。

6.1,3.7.3.1 假人放置的时候 ,在假人的后背与约束系统之间应有间隙。在使用便携床
的情况下 ,假

人应放于直线水平位置 ,并尽可能靠近便携床的中心线。

6.1.3,7.3.2 把儿童安全座椅放在试验座椅上。

把假人放在儿童安全座椅上。

在假人和儿童安全座椅靠背之间放置一个铰链连接的木板或
一个类似的可弯曲的装置 ,木 板厚

2.5cm、宽 6cm、 长度与将要做试验的假人的尺寸相关 ,其长度等于肩膀
的高度 (坐姿 ,附录 G),减 去臀

部中心的高度 (坐姿 ,附录 G,腿弯部的高度加上大腿高度的一半
,坐 姿 )。 木板应尽可能贴近座椅的曲

率 ,并且它的较低端位于假人臀部关节的高度。

按照制造商的说明调整织带 ,拉力要超出调节力
250N± 25N,在调节器一端织带可以偏转 45°±5° ,

或者 ,按制造商规定的角度。

按照附录 U的要求完成儿童安全座椅在试验座椅上的安装。

移走可弯曲的装置。

这只适用于幼儿约束系统、用成人用三点式安全带约束儿
童的系统以及带有锁止装置的系统 ,它不

适用于儿童约束带直接和卷收器相连的情况。

6.1,3.7.3.3通 过假人 中心线的纵 向平面应位于安全带较低 的两 固定点
的中间,并 且要符合

6.1.3,3.1,3的要求。在使用增高垫及 10岁 大的假人一起做试验的情况下
,通过假人中心线的纵向平

面应位于安全带较低的两固定点的中间偏左或偏右
75mm± 5mm。

6,1.3,7,3.4 在装置要求使用标准安全带的情况下 ,在动态试验之前 ,应用有足够宽
度和长度的专用

胶带把肩部约束带固定在假人上。在后向装置的情况下
,应用有足够宽度和长度的专用胶带把头部倚

着约束系统的靠背固定住。在后向约束系统的情况下
,在用小滑车进行加速的过程中 ,允许用专用胶带

把假人的头固定到一个直径为 100mm的杆上或约束系统的靠背上。

6.1.3,8 所使用的假人类别

6,1.3.8.1 0组 装置用
“
新生儿
”
假人和 9kg重的假人进行试验。

6.1.3.8,2 0+组 装置用
“
新生儿
”
假人和 11kg重的假人进行试验。

6.1,3.8,3 I组 装置用 9kg重 和 15kg重的假人分别进行试验。

6.1.3,8.4 Ⅱ组装置用 15kg重和 22kg重的假人分别进行试验。

6,1.3.8.5 Ⅲ组装置用 22kg重和 32kg重 的假人分别进行试验。

6.1.3.8.6 如果儿童约束系统适合两个或两个以上质量组 ,试验应按照以上对涉
及的所有质量组的要

26
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求 ,用最轻和最重的假人进行试验。当从一组到另一组的装置结构有很大改变时 ,例如 ,当 约束系统的

结构或约束带的长度变化时 ,如果认为是可行的 ,那么实施试验的人可以增加一个中间质量的假人

试验。

6.1,3.8.7 如果约束系统是为两个或两个以上儿童设计的 ,那么第一个试验所有座椅位置都应用最重

的假人进行。第二个试验用按规定的最轻和最重的假人进行。试验实施时使用的座椅应符合附录 E

中图 E。 13的要求。如果试验部门认为有必要 ,可 以增加第三个试验 ,该试验用组合质量的假人或座椅

位置为空置。

6.1.3.8,8 如果 0组或者 0+组的儿童约束系统 ,根据不同的儿童体重 ,提供了不同的结构 ,那 么每一

种结构都应用各自不同质量的假人模型进行测试。

6.1.3,8.9 如果 ⒔O∏X儿童约束系统必须使用上固定点 ,那么 ,第 一次试验用最小质量的假人对较
近距离的上固定点 Gl进行试验 ,第二次试验用较重的假人对较远距离的上固定点 G2进行试验。并且

调节上部的拉力接近 50N± 5N。

6.1,3.8.10 进行 5.1,4.1.10.1规定的试验时只需要使用为儿童约束系统设计的最大质量假人即可。

6.1.3.9 动态试验说明

动态试验包括在滑车上和试验座椅上进行的试验、在滑车和车身上进行的试验及完整车辆的试验。

进行动态试验的滑车可任选 6.1,3,1规定的减速或加速式滑车中的一种进行试验。

6.1,4 增高垫的约束

放置一块棉布在试验座椅的座位表面。把增高垫放置在试验座椅上 ,把假人下躯干按附录 X的规
定放置在座位表面 ,用三点式成人安全带固定 ,张 紧力符合附录 U的要求。用宽 25mm的织带或类似
的东西将增高垫系住 ,按附录 X的 图 X.2中箭头 A的方向施加一个 250N± 5N的力 ,方 向沿着试验
座椅的座垫表面。

6.2 部件的试验

1 带扣

1.1 加载后带扣开启试验

1.1.1 该试验在已经过 6.1,3规定的动态试验的儿童约束系统上进行。

1,1.2 不打开带扣 ,将儿童约束系统从试验滑车或车辆上移出。在带扣上加载 200N± 2N的拉
力=如果带扣是被连接到刚性部位 ,拉力所产生的角度应与动态试验中带扣与刚性部件所形成的角度

灌同。

~.2~1.1.3 在带扣释放按钮的几何中心 ,沿着与按钮运动的初始方向平行的轴 ,以 (碴00± 20)mm/min

薮速度施加一个载荷。在开启力施加的过程中 ,带扣应被一个刚性支撑固定。

注:几何中心是指在带扣表面上施加释放压力的部分表面的几何中心。

$.2~1.1.4 所施加的带扣开启力 ,使用测力计或类似的装置以正常使用的方式和方向进行测量。接触

端为一直径为 2.5mm± 0.1mm的抛光的金属半球。
饿Ⅱ2~1.1.5 测量带扣的开启力 ,并记录失效的情况。

饿Ⅱ2~1.2 无加载的带扣开启试验

髓⒉ 1.2.1 进行试验的带扣为预先没有加过载荷的带扣总成 ,在无载荷的条件下安装和定位。

镟⒉ I~2.2 带扣开启力的测量方法按照 6,2.1.1.3和 6,2,1.1,4的规定。

低Ⅱ⒉ 1.2.3 测量带扣开启力。

δ.2。

6.2.
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6.2.1.3 强度试验

6.2.1.3,1 应使用两个样品进行强度试验。除了直接安装在儿童约束系统上的调节装置外
,其他的调

节装置都应在这个试验中进行。

6.2.1,3.2 附录 T给出了典型的带扣强度试验设备。带扣放置在圆形板
(A)的 上部。所有相邻的织

带的长度至少为 250mm,并且分别从带扣所处的相应位置下垂。织带的自由端绕着下圆形板
(B)上 ,

直到从 B板内部的开白处露出来。所有的织带在 A板和 B板之间保持垂直。圆形固定板
(C)插人板

(B)底 面 ,夹住织带 ,并使织带能在中间移动。在拉力机上施加
一个较小的力 ,织带受到拉力后会在板

(B)和 板 (C)之间活动 ,直到所有的织带都被加载。在这个操作和试验过程
中 .带扣应保持不固定在板

(A)或 (A)的任何部件上。然后把板(B2 以(100± ⒛)mm/min的 速度增加拉

力 ,直至达到所需数值。

6.2.2 调节装置

6.2,2.1 当对手动 条仵下 ,以 (100±

20)mm/min的 速 力 ,数值圆整为

整数。

6,2.2.2试

6.2.3 微滑

完整循环。

6.2.3.1 试
5%± 5%

的标准环境

6.2.3,2织

6,2.3.3调 动和扭转

而产生负载 )。
的另一端通

杆上。
过一个导杆 ,导

6,2.3.4 试验
5mm,且在距

离支承台 100mm

6.2.3.5 以每分钟
r2,5.2.7.2的规定 ,

完成 20次±2次预拉循
产生 100mm± 20mm

位移的时候加载 50N。 微滑

6.2.4 卷收器

6.2,4.1 卷收力

卷收力的测量应使用安全带总成 ,并安装在 6.1.3中 动态试验中的假
人上。当织带以大约 10mm/s

的速率回卷时 ,在最接近与假人接触处测量织带卷收力。

6.2,4.2 卷收器耐久性

织带应以每分钟不超过 30次 的速度进行规定次数的拉出回卷试验
。对于紧急锁止卷收器 ,每 5次

循环应使卷收器锁止一次。锁止次数在五种不同拉出长度
上应相同 ,即 拉出缠绕在卷收器上织带总长

度的 90%,80%,75%,70%和 65%。 但是 ,对于缠绕织带长度大于
900mm的情况 ,上述百分比应以织

带可从卷收器中拉出的最后 900mm长度为准。

28
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6.2.4.3 紧急锁止卷收器的锁止

6.2.4.3.1 卷收器紧急锁止试验应在当绕在卷收器上的织带为 300mm± 3mm时 进行。
6.2.4.3.2 对织带敏感式卷收器 ,织带的拉出方向应是卷收器装在车上正常使用时的方向。
6,2.4.3.3 在对车体敏感式卷收器进行试验时 ,如果卷收器按照儿童约束系统制造商的要求安装在车
辆上 ,应沿着两个水平正交轴线方向按上述拉出量对其进行试验。当该位置不能确定时 ,试验机构应与
儿童约束系统制造商进行协商。这两个轴之一的方向应由试验机构按最不利于锁止机构触发的方向
选定。

6.2.4.3.4 所用仪器设各应保证能达到规定的加速度值 ,而且应保证织带拉出加速度的平均增长率为
25g/s。

注:g=9,81m/s2。

6.2.4,3.5 为了按 5.2.3, 应安装在水平台面上 ,并使
台面以不超过 2° /s的 向倾斜重复进行试验 ,以
保证满足要求。

6,2,4.4 腐蚀

腐蚀试

o.2.4,5

E.2.4,5.1

茧验箱应

圭带拉出

Ⅱ孔 吹搅

:~2,4.5,

a)

b)

C)

安装状态。

行 10次安

间内,每隔

±0,1mm的

2

通

通 过

通过 75

2.5 织带的静态

l。 1 每个试验使用两条新的织 5.2.4的规定。
1.2 每条织带应夹在拉力试验机夹具之间。夹具的设计应避免织带在夹具处或夹具附近发生
加载速度为 (100± ⒛ )mm/min。 在试验开始时 ,试验机夹具之间织带样品的自由长度应为

~   =1n1ˉ△40Ⅱ11n。

E三 .5.1.3 增加载荷 ,直到织带断裂 ,记录拉断时的载荷值。
:E.5.1,4 如果织带在任一个夹具处或夹具附近 10mm范围内产生滑动或断裂 ,试验视为无效 ,应重
萧展早一条新样品进行试验。

Ⅰ三5.2 对织带样品的处理

:三 5~21 织带样品

Ⅱ、≡青中选出至少 10m的 织带为织带样品进行 6,2.5.2.2~6.2.

一
0
 

一
°

·/
一
 
 ·'
一 
 一ι东

:
≡
 
:
〓

 嘶
一

卷收器发生锁止。水平否

径 ,64um线 径 :76%~86%;
52um线径 :60%~7o%。

5.2,7的处理。
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6.2.5,2.2 标态处理

织带应在温度为 23°C± 5℃ 、相对湿度为 50%± 10%的环境中放置
24h± 1h。 如处理后不立即

进行试验 ,则样品应存放在一个密封容器内直至试验开始
。抗拉载荷应在织带从处理环境中或从容器

中取出后 5min内 确定其断裂载荷。

6.2,5.2.3 光照处理

6,2.5.2.3.1 应采用符合 GB730要求的设各。织带应暴露在光照下一段时间 ,其时间相对应于使

7号标准兰色褪色到标准灰色卡的第 4级所用的时间。

6.2,5.2.3,2 光照处理后 ,织带应在温度为 23℃ ±5℃ 、相对湿度为
50%± 10%的 环境中至少存放

24h。 抗拉载荷应在织带从处理环境中取出后 5min内 确定其断裂载荷。

6.2.5.2.4 低温处理

6,2,5.2.4.1 织带应在温度为 23℃ ±5℃ 、相对湿度为 50%± 10%的大气环境中至少存放
24h。

6.2.5.2,4.2 然后织带应在温度为-30℃ ±5℃ 的低温箱内的平面上至少存放
90min± 5min。 然

后将织带对折 ,并在对折处压上一个预先冷却到
-30℃ ±5°C的质量为 2kg± 0.2kg的重块 ,在同一

低温箱内放置 30min± 5min,然后除去重块。抗拉载荷应在织带从
低温箱中取出后 5min内测出其断

裂载荷。

6.2.5.2.5 高温处理

6.2,5.2.5.1 织带应在温度为 60℃ ±5°C、相对湿度为 65%± 5%的加热室中放置
180min± 10min。

6.2,5.2.5.2 抗拉载荷应在织带从加热室中取出后 5min内 确定其断裂载荷。

6.2.5,2,6 浸水试验

6.2.5,2.6.1 织带应完全浸泡在温度为 20℃ ±5℃且已加有少量湿润剂的蒸馏水中存
放 180min土

10min。 任何经测试适合于纤维制品的湿润剂均可使用。

6.2.5.2,6.2 抗拉载荷应在织带从水中取出后 10min内 确定其断裂载荷。

6,2.5.2.7 磨损试验

6.2.5.2.7.1 试验前要进行磨损试验的部件或装置应在温度为
23℃ ±5℃ 、相对湿度为 50%± 10%

的环境中至少存放 ⒛ h。 磨损试验时 ,试验室温度应在
15℃ ~30℃ 之间。

6.2.5.2.7.2 试验程序的一般条件见表 4。

表 4 磨损试验程序一般条件

如果织带长度不够 ,不足以进行

离不应小于 100mm。

6.2.5,2.7.3 进行特殊试验程序。

30

|

总的循环次数每分钟循环次数

10=L0.1类型 1的程序

5000—←530=L10
类型 2的程序

300mn· 移动试验 ,则可以采用短一点的织带进行测试 ,但移动距
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6.2.5.2,7.3.1 类型 1的程序适用于穿过快速调节装置的织带。

10N的载荷垂直稳定作用在织带一端 ,织带的另一端应系在使织带呈水平前后运动的装置上。调
节装置应放在水平织带上以便使织带保持张紧状态 (见附录 D中 的图 D,1)。
6.2,5.2,7.3.2 类型 2的程序适用于穿过某个刚性部件时改变方向的织带。

在试验过程中 ,两根织带的夹角应按附录 D图 D。 2中 的规定。试验时 ,保持 5N的稳定载荷加在
织带上 ,对于织带在穿过某个刚性部件时不止一次改变方向的情况 ,可在 5N的载荷基础上增加载荷 ,

以得到穿过刚性部件的 300mm的织带运动情况。

6.2.6 锁止装置

6,2.6.1 A类 装置

儿童约束系统以及适用于此约束系统的最大的假人在安装时应按图 9的规定。所使用的织带应按
照附录 M的规定。锁止装置应完全锁止 ,并在织带要进入锁止装置的位置做出标记。测力计应通过 D
环连接在织带上 ,并施加一个相当于 I组 中最大假人质量两倍 (± 5%)的力 ,且至少持续 1s。 较低的位
置用于 A位置的锁止 ,较高的位置用于 B位置的锁止。这个力再施加 9次 :在织带要进人锁止装置的
位置做另一个标记 ,并测量两个标记之间的距离。在试验过程中 ,卷收器不能锁止。

图 9 A类装置

ε.2.6.2 B类 装置

儿童约束系统应安装牢固 ,符合附录 M规定的织带应按制造商的说明穿过锁止装置和儿童约束系
巯骨架。织带应按照下面图 10的规定通过试验装置 ,并加上 5.25kg± 0.o5kg的配重。所加质量与
织带离开骨架的点之间应有 650mm± 40mm的 自由长度。锁止装置应完全锁止 ,并且在织带进人锁
止装置的位置做一个标记。升高配重 ,然后释放 ,这将会 自由下落 25mm± 1mm的 距离。这个过程将
以每分钟 (60± 2)个循环的频率重复(100± 2)次 ,以模仿车内儿童约束系统的颠簸动作。在织带进入锁

上装置的地方再做一个标记 ,测量两个标记之间的距离。在安装有 15kg假人的条件下 ,织带的全部宽
变立能够穿过锁止装置。在这些试验过程中 ,织带的角度是一样的 ,都应按照正常使用中的角度。安全

渡带部分的自由端应被固定住。在翻转试验或动态试验操作过程中 ,儿童约束系统应牢固地固定在试

韪台上 :加载织带可连接在模拟带扣上。

卷收器
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至儿童约束系统骨架及

锁止装置

注 :质量下落高度=25mm,从 附录 M中规定的标准座椅安全带。

6.2,7 对直接安

与动态试验
3.7的规定处

于标准的松弛

取出假

织带应

少为 100m

如果从

的需要。

1带长度至

mm移动

频率为 (

6.2.8 温度

在 5.1.5,1

80℃ ,时 间不少

温度不低于

进行三个连续

的 24h循环 ,每个
a) 环境温度不∠ 之内获得 ;

b) 环境温度不高于

c) 环境温度为 22℃ ~2

6.3 试验座垫的标定

6.3.1 对于要获得冲击变形和减速度峰值初始数据时 ,应标定试验座垫。并且在每
50次动态试验之

后或者至少每个月 (以先到的时间为准)都应进行标定 ,如果试验设备使用频繁的话
,在每个试验之前都

应进行标定。

6.3.2 标定和测量程序都应与 IS06487:2000的 规定一致 ;测 量设备应与带有
(CFC)60级 通道滤波

器的数据通道的规定相一致。

使用附录 Q中 规定的试验装置 ,分别在中心线上距离座垫前边缘 150mm± 5mm处 ,以 及中心线

两侧各 150mm± 5mm处 ,共进行 3次标定。

把装置垂直放在一个刚性平面上。降低配重的高度
,直至与表面接触 ,把变形记录仪置零。把装置

垂直放在试验点上 ,向上提升配重 500mm± 5mm高 度 ,并让它自由降落 ,碰撞到座椅表面上。记录座

垫变形量与减速度曲线。

32

滚子导向器

类锁止装置试验布局示

束系统上的调节装置的试验

次/min,

后放到温度为 22℃ ≈23℃ 的环境中冷却。冷却

下列连续的程序 :

持续 6h,并且这个环境应在循环

且这个环境应在
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6.3.3 记录的峰值与初始值偏差不应超过 15%。

6.4 动态过程的记录

6.4.1 为了确定假人的姿态和它的位移 ,应记录所有的动态试验。
6.4.1,1 音视频要求

录像频率至少 500帧 /每秒 ;试验应纪录在电影胶片、视频或者数字信号载体上。
6,4.1.2 偏差的评估

试验室应具有并应用评估假人头部位移测量偏差的程序。偏差应该在±25mm的 范围内。
注:这种程序有一些国际标准,例如欧洲鉴定组织的 E肛4/02,国际标准化组织的⒙○5725:1994,或 者通用的偏差

测量方法(GUM)。

2 刻度记号应牢固地标 位移。

6.5 电测量

测量程序应符

采样

芟弋约为

最小采样速

尺寸公

涂非有特

天寸范围/mm

△差 mm

注 :除特殊规定以外 ,角 度公差为±1

ˉ
 试验报告

茧验报告应记录所有试验结果及以下试验数据的测量结果 :

试验所用装置的类型 (加速或减速装置 );

斫有的速度变化 ;

砬撞前的滑车速度 (仅对于减速式滑车 );

记录昕有速度变化过程中的加速或减速曲线至少 300ms;

左动态试验过程中 ,假人头部达到最大位移的时刻 (以 ms计 );
茧验舌带扣的位置 (如果试验中带扣位置有改变 );

7:⒛ 02的规定。通道频率级见表 5。

表 5 测量通道频率级

少是最小覆圈噩塑蛰趵 1硼翮伊卩蹦嬲猡100臼瑗履理蹈邋翳波器

验中的尺寸公差应满足表 6的要求。

表 6 试验中的尺寸公差

315`ˇ 1 000
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g) 其他任何的失效或损坏。

7.2 如果附录 E的 E.7中所包含的固定点的某些条款没有被遵守 ,那 么试验报告中应描述儿
童约束

系统是如何安装的 ,并且应说明重要角度和尺寸。

7,3 当儿童约束系统在车辆上或车身上进行试验时 ,试验报告应说明车身在滑车上的固定方式
,儿童

约束系统和车辆座椅的位置 ,以及车辆座椅靠背的倾斜角度
。

8 标识

8.1 所提交的儿童约束系统样本应清楚地标明制造商的名称或商标。

8.2 该系统中的塑料件 ,除 了织带和儿童全背式约束带外 ,其余部分
(例如外壳、碰撞防护罩、缓冲垫

等 )应标明制造年份。

8.3 如果该系统是与成人安全带配合使用的 ,应在该系统上用图示的方法永久性地标明正确的使用方

法。如果该系统是用成人安全带来固定的 ,那么应在该系统上用颜
色编码表明安全带路径。如果该系

统是面向前方的 ,颜色为红色 ;如果是面向后方的 ,那 么颜色为蓝
色。在该系统的使用图解上应标示出

同样的颜色编码。

任何一个系统的织带安装图解都应说明儿童约束系统相对于车辆
的方向ε织带安装图上应标明车

辆上的座椅。

上述规定的标识中应明显可见车辆中的儿童约束系统 ,对于
0组的儿童约束系统 ,标识中应明显可

见儿童约束系统中的婴儿。

8.4 后向的儿童约束系统 ,在儿童约束系统中儿童头部所在的区域 ,应在其内侧可视面
(包括头部两

侧 )粘贴永久性标签。该标签应该用中英文表明下列信息 :

该标签的最小尺寸为 60mm× 120mm

应沿着标签的整个周长把标签缝在儿童约束系统的面套上 ,和 /或使
标签的整个背面永久性地粘接

在儿童约束系统的面套上 ,其他任何能够牢固地永久保留并
不会变模糊的连接方式也可以 ,不应使用单

边缝制的标签。

如果某个部件 ,或者制造商提供的其他附件会使得该标签不明
显 ,那么 ,应另外再附一个标签。

任何结构的儿童约束系统在准备使用时都应有一个在任何位
置上都能够永久清晰可见的警告标签

(见图 11)。

标签轮廓,黑色的垂直线和水平线

图案为黑色,背景为自色

圆和直线为红色,背景为白色

下部文字为黑色,背景为白色

符号为黑色,背景为黄色

▲w昊旷NG
切勿把后向儿童座椅放置在装有安全气囊

的前排座椅位置

可能发生死亡或严重伤害

DO N○ T place rear-facing chHd

seat on front seat with airbag

DEATH OR sERlOUsINJURY
can occur

3迮

图 11 丿1童约束系统警告标签样式
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8.5 既可前向使用又可后向使用的儿童约束系统 ,应标明以下信息 :

“
重要——在儿童体重超过⋯⋯之前 ,不要前向使用 (参阅使用说明 )。

”

8.6 如果儿童有另外一种各选的约束方式 ,那 么在连接成人安全带和这种各选约束方式下的儿童约束
系统之间的受力点应清晰永久地标示出来。这个标记应表明这是一种备选的约束方式 ,并且应分别符

合前向和后向座椅的颜色编码要求。

8.7 如果该儿童约束系统提供了另外一种各选约束方式的受力点 ,那么 8.3要求的标记还应包括这种
备选的约束方式的说明 ,并在使用说明书里说明。

8.8 ISOFIX标志

如果产品含有 ISOFIX配置 ,应使在车辆上安装儿童约束系统的人永远能够看见以下信息。

以下为国际通用的 ISOFIX标志 ,包括代表系统所适合的尺寸类别的字母 ,最少还有一个最小直径

为 13mm的 圆的图形 ,圆 内有一个图示 (象形文字),图 示应与圆的背景形成鲜明对照。图示应清晰可
见 ,或用颜色突出或用浮雕的方式 (见 图 12)。

图 12 IsOFIX标 志图示

以下信息可由图示和 (或 )文字表达。标志应简要说明 :

a) 安装座椅的相关步骤的要点。例如 ,应解释 ⒙OΠX锁止系统的使用方法 ;
b) 任一指示器的位置、功能和说明 ;

c) 上固定点的位置 ,必要时应明确路径 ,或者其他的使用者为限制座椅翻转而采用的方式的必要

操作 ,这些应用图 13中所示的几种符号之一说明 ;

图 13 图示符号

谓整 IsOFIX带扣、调整上固定点或其他限制座椅翻转的装置所需的操作应说明 ;

标志应永久固定 ,并易于使座椅安装者看见 ;

在需要时 ,用 图 14所示符号表示参见儿童约束系统使用说明书 ,以及标明此文件的位置。

田
鱼

田
鱼

田
鱼

图 14 说明书图示
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9 说明书

9.1 每一个儿童约束系统都应有一份用中文书写的说明书。

9.2 安装说明书应该包括以下内容。

9,2.1 对于
“
通用类
”
丿L童约束系统 ,在销售时 ,以下标签应在不打开包装的情况下清晰可见。

9.2.2 对于
“

晰可见。

的情况下清

此儿童

9.2.3 对于
“
特殊车辆

可见。

开包装的情况下清晰

9.2.4 对于需要成人安全带配 字样应在不打开包装的情况下

清晰可见 :“只在适用车型配备了通过 GB

全带情况下才适用
”(列 出不适合的情况 )。

求的腰带/3点式/简易/带卷收器的安

对于婴儿提篮 ,还应包括一个列出此装置适应的婴儿提篮型号的表格。

9,2.5 儿童约束系统制造商应在包装箱上提供制造商的邮政通讯地址。

9.2.6 安装方法应以照片或者非常清楚的图示来表示。

9.2.7 使用者应被告知 ,儿童约束系统的刚性部分和塑料部件应该怎样放置和安装 ,才能使他们在正

常的车辆使用中 ,确保儿童约束系统不被车里的活动座椅或车门卡住。

9.2.8 使用者应被告知 ,便携床应放置在与车辆纵轴垂直的方向上。

9.2,9 对于后向儿童约束系统 ,顾客应被告卸 ,不能安装在装有安全气囊的位置上。在销售时 ,此标识

应在不打开包装的情况下清晰可见。

9,2.10 “特殊需要
”
丿L童约束系统 ,在销售时 ,以下信息应在不打开包装的情况下清晰可见。

36
甜

带
l
≡

盥

几

⒒

1.这是
“
通用类
”
丿L童约束系统,符合￡三‘⒔凹■出沮△ 作为通用儿童约束系统,适合大多数 ,

而不是全部的汽车座椅。

2.如果汽车制造商在 r儿童约束系统配合的话 ,

那么更容易达到正确

3,如有疑问 , 束系统制造商或零售商。

和                      在

其                      。

如有疑问 ,请咨询儿童约束系统制造商或零售商。

L童约束系统 ,在销

系统,在销售时,其适用车型信



正

识

37

系统

很

束
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唏
‘
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〓〓 
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锍

〓
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此
“
特殊需要

”
丿L童约束系统是为了给在普通儿童约束系统中保持正确坐姿有困难的儿童以特别帮助

而设计的 ,请事先咨询医生此儿童座椅是否适合你的孩子。

9.2,ll 对于 ISOFIX儿童约束系统 ,在销售时 ,以下信息应在不打开包装的情况下清晰可见。

1.这是 ISOFIX儿童约束系统。

注意

符合 GB27887-2011。 用于装有 ISOFIX固定装置的车辆。
2.该系统依据儿童约束系统的 装在 ISOFIX固 定的位置 (按照车辆

手册的描述 )。

3.打算安装的 ISO

的情况下清晰

GB14166或

的儿童约束

,儿童约柬

的身体进行

,并且附近没有制造商

射 ,否则座椅表面会烫伤儿童

三提示不要将儿童在无人照看的情况下放置在儿童约束系统内。

二提示在碰撞事故中易造成伤害的行李和物品应被妥善安放。

=:兑
明 :

Ⅰ肓面套的儿童约束系统不能使用 ;

手芝面套不能使用除制造商推荐的材料以外的其他材料 ,面套材料影响儿童约束系统总体的

Ι言文宇或图表指示使用者如何鉴别成人用安全带的带扣相对于儿童约束系统的主要受力点

Ι重 :t口 甲户对这个点有疑问的话 ,建议与儿童约束系统制造商联系。

Ⅰ寻lI IL童 约束系统提供另外一个各选的受力点 ,那么应清楚地标示出来。应告知使用者使

t受 t≡是否适当的判断标准。应建议使用者在使用这个备选受力点有疑问的时候联系儿童
Ⅱ逞丁:l=于使用安全带的

“
通用类
”
丿L童约束系统 ,在使用手册中应清楚地建议使用者怎样

胛

黝

叫

同

叨

斟

阴

的体重群组和其适用的固定装置。

群
其他
ξ

烈的事故后 ,约束系统应更换。

的清洁方法。

有认证许可的产品和经过改装的产品

氵

硼



GB27887-2011

开始在汽车座椅位置安装该系统。

9.3.16 制造商应保证该使用说明能够在其使用寿命月期内清晰可见 ,对于内置式儿童约束系统 ,应在
汽车使用手册里清晰表述。

9.3,17 应有清晰的警示以告知不可以使用除标示出的以外的任何其他受力点 ,该警示也应在儿童约
束系统上标明。

9.3.18 对于 ISOFIX型式的儿童约束系统 ,在约束系统的说明书中应要求使用者阅读汽车制造商手
册中有关 IS(DFIX固 定点的说明。
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附 录 A
(资料性附录 )

本标准章条编号与 ECE R44相 比的结构变化情况

±标准与 ECE R44相 比在结构上有一些调整 ,具体章条编号对照情况见表 A.1。

表 A。 1 本标准与 ECE R44的章条编号对照

本标准的章条编号 对应的 ECE R44章条编号

l

2

2 1

2.1,2

2.1.3

2,1.3.l

2.1,3,2

2.1.3.3

2.2

|  | 2,3

2.4

2,4.1

2,42

24.3

2,5

2,6

2,7

28

2,9

2.10

2 11

2,11.1

2.12

2 13

2,1.1

2,14
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表 A。 1(续 )

本标准的章条编号 对应的 ECE R44章条编号

3.25 214。 l

3.26 2.14,2

3.27 2.1刂 .3

3,28 2,14.4

3.29 214.5

㈥        '
⒊Ⅱ      ''

⋯
 _`

⒊ 3-9   '丿 2· 17   X`

⒊"   '丿 ⒉1:   `、
⒊34   '' ⒉19   ``
3.35

'' ``3.35,1  ' Γ 濠
雾霉囊 堇

`3.35.2 豸 棚 p甑 漯
3.35.3

馊
舅 1

茁 2.2o1§鍪葸耋繁奋k  尿 爹
I
■

3.35。 4
黟

抑鞫  鬟  1
3.36 ⒉2吲邋躐图酽
3.37 、.2疃

臬

''
幸

''⒊+0   `、 ⒉24     /丿
⒊虹  `` 2· 25     /z'

⒊矽     `` ⒉⒛ '丿
⒊ 们       `^

疒

'3.44                  ^

3.45 2.29

3.46 2.30

3.47 2.31

3.48 2 32

3,49 2.33

3.50 2 34

3.51 2.35

3.52 2 36



本标准的章条编号 对应的 ECE R44章条编号

3 53 2,37

3 54

2.38

2.39

2.茌0

—       '
厂

' `
// 2.1.l X`

/' "⋯ HⅡ
` `/' ⒉⒈⒈6_ ``

`Ι
「

' 
帚 寻暑冒冒昌冒昌 鳖

``豸 麴 ⒍艋 淳

鑫    溺 6跚  珲
雾

·

鳜 婴  蟀
堑 堋

-∶∶撼邋揪酽  '差耋萋霎霎獒鬟雾簋笠

「

\

\′ ⒏⒈1    ''
\\ 8.1.2   /'

\- :1· 3''

辶 ^ 洧

'
一
8.1.3.2

813.3

8.1.3。 亻

8,1,3.5

8,1,36

8.1.3.7

8,1.3和 8,1,3.1中 的悬置段

814
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表 A.1(续 )

∶ 1

兰 1 1

亠 12

=13
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表 A,1(续 )

蚤

璁
噬
Ⅱ
]
]
]
]
⒒

Ⅱ
二
■
巳

本标准的章条编号 对应的 ECE R±t章条编号

6.2 82

6.3 8.3

6.4 8.4

6.5 8.5

第 8章悬置段

7~1 9.1

7.2 9.2

7.3 9.3

9~4

8 4

10

11

9

16

17

附录 1

附录 2

附录 A

附录 B 附录 3

附录 C 附录 4

附录 D 附录 5

附录 E 附录 6

附录 F 附录 7

附录 G 附录 8

附录 H 附录 9

附录 I 附录 10

附录 J 附录 11

附录 K 附录 12
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表 A,1(续 )

|瑕录Q

珩录 R

珩录 S

肘录 T

瑕录 U

湃录 X

本标准的章条编号 对应的 ECE R44章条编号
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粉尘试验设备的布置见图 B.1。

附 录 B
(规范性附录 )

粉尘试验设备的布置

单位为毫米

图 B,1 粉尘试验设备布置图
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附 录 C
(规范性附录 )

腐 蚀 试 验

C.1 试验设备

C.1.1 设备包括 :雾室、盐溶液槽、经适当处理的压缩空气源、一个或多个喷嘴、样品支承架、加热雾室
的装置 ,以及必要的控制装置。只要能篁。苎闸笙冖甬白出Ⅱ咀用设各的结构尺寸和细节可不予规定。
C.1,2 应确保雾室顶或盖上
C.1.3 从试件上滴落下
C1.4 制造该设备

C。 2 雾室中试

C,2.1 除 的水平方向 ,这

泵决于被

C.2.2卷 应对着主雾

定方向。

C。 2.3

C.2.4

C3 盐溶

C.3.1 盐溶 钠 ,不得含镍和

湎 .干燥状态时

C‘ 3.2 应保证 3

C二  空气源

∈ J.1 供喷嘴雾化盐溶液 的压
△匚 :

蚶 E 雾室内条件

力应保持在 70kN/m2~170kN/m2

↑ 雾室内暴露区应保持在 35℃ ±5℃ 的温度 ,在暴露区内 ,至少应放置两个干净的收集器 ,以 防
二或其他聚集处形成液滴。在试件附近放置收集器 ,一个应尽量靠近喷嘴 ,另一个应尽量远离所有

∶碛雾量应保证每 8000mm2的水平收集面积上 ,每个收集器每小时平均收集 1.0mL~2.0mI'
.三少应测量 16h的积集量求出平均值。
2 喷嘴应予以引导或遮挡 ,以便喷雾不直接喷向试件。

:
〓

悭
 
嘴

椴

:
〓

(
c
诫

毗

粹

c

盐雾的腐蚀性。

不得超过 0.1%,杂质总含量不得超过 0.3%。

所收集的溶液的 pH值在 6.5~7.2之 间。
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附 录 D
(规范性附录 )

磨损和微滑移试验

类型 1的程序见图 D。 1,类 型 2的程序见图 D。 2,微滑移试验示意图见图 D.3。

试验样品的布置与调节装置的类型相对应。

50N的载荷应垂直运动 ,并 防止载荷摆动和织带扭曲。与实车安装状态一样 ,用 同样的方式把

50N的载荷安装到连接装置上。

F=10N± 0.1N

F=10N± 0.1N

图 D.1 类型 1的程序示意图

奄
濠
濠
︱
l
∷

盥̈
巳
Ⅱ
■
■
Ⅱ
囗
■
巳
■

总行程 :

300mm± 20

300mm± 20mm



总行程 :

300mn± 20mm

在带扣上进行的试验 F=5N± 0.05N

织带为水平放置

GB27887—2011

「=5N± 0.05N

|

|

|

总行程 :

300mm± 20mm

25°
=L5°

图 D.2 类型 2的程序示意图
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F=50N± 0.5N

吐
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记录来判定向

钢管组成。

mm的钢管

中给出

E。 2 标尺屏幕

标有刻度的屏幕 ,上面标明移动限值参考

E.3.11 oll性隼背、固定

置蚤【畲揲蹂
E3.13 n了 lG于与固定

表 E。 1 靠背和座椅用聚氨酯泡沫特性

为 20

岬趸「后 IS0485/d巍Ⅱ
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⒎△±夏系轰依据 IsO3386/kPa ⋯ ˉ
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ISO1798/kPa

Ⅱ腧墁置f≡ ISC)1856/% 3
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附 录 E
(规范性附录 )

滑车的描述

滑车

在儿童约束系统试验中 ,滑车上只携带座椅 ,质量应大于 380 kg。 对用于特殊类型车辆上的儿童

约束系统试验 ,滑车

景氨酩泡沫上应覆盖用聚丙烯纤维构成的防晒布 ,其特性在表 E.2中 给出。

表 E.2 防晒布特性

二⒈ 二=宽处的抗压强度依据 DIN53587:

纵向/kg

横向/kg

刂∵0∷ 叫忖卡肀:营 f衤
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E。 3.1.7 座椅和座椅靠背上的覆盖层要求如下。
E.3.1,7.1 座椅的泡沫座垫用一块方形的泡沫块(800mm× 575mm× 135mm)制造 ,用这样一种方
法 (见 图 E,2)制 成的泡沐座垫的形状类似于图 E。 3规定的铝底板的形状。
E。 3,1.7.2 为了用螺栓将底板固定在滑车上 ,在底板上钻 6个孔。钻的孔沿着底板最长边排列 ,每边
3个 ,它们的位置依滑车的结构而定。将六个螺栓穿过孔。推荐用一种合适的胶把螺栓粘在底板上。

然后用螺母拧紧螺栓。

E,3,1.7.3 覆盖材料(1250mm× 1⒛0mm,见 图 E.4)应 沿宽度方向裁剪 ,覆盖材料的边界之间应该
留有大约 100mm的问隙 ,以避免覆盖之后产生重叠现象。因此 ,材料在裁剪时应大约 1⒛0mm。
E.3,1.7.4 覆盖材料在宽度方向标有两条参考线。两条参考线距离覆盖材料中心线为 375mm。

E.3.1.7.5 泡沫座垫放在覆盖材料上面 ,然后铝质底板放在泡沫座垫上 ,位于顶部。
E.3.1.7,6 在两侧 ,覆盖材料要拉伸到标好的线的位置 ,与铝底板的边缘吻合。在每个螺栓的位置 ,

要做一个小切口,并将螺栓露出覆盖材料。

E。 3.1.7.7 在铝底板和泡沫上有凹槽的位置 ,切割覆盖材料。

E,3.1.7.8 覆盖层用一种具有柔韧性的胶粘在铝底板上。在粘之前先拧下螺母。
E.3.1,7.9 将覆盖材料两边多出的部分折叠起来并放在铝底板上 ,并将其粘贴在铝底板上。
E。 3,1.7.10 凹槽处的覆盖材料两边多出的部分向里折叠 ,并且用结实的带子系上。
E,3,1,7,ll 用具有柔韧性的胶粘好后 ,至少要晾干 12小时。

E,3.1,7.12 座椅靠背垫按照与座椅同样的方式覆盖 ,只 是覆盖材料(1250mm× 850mm)上 的两条
参考线距离覆盖材料中心线为 320mm。

E.3.1.8 Cr线 为座椅上平面和座椅靠背前面的交线。

E.3.2 后向装置的试验

E.3.2,1 按图 E,1所示 ,为 了支撑儿童约束系统 ,将一个特制的支架安装到滑车上。
E.3.2.2 一根钢管应被牢固地安装在滑车上 ,以 保证沿钢管中心施加一个 5000N± 50N的水平力
时 ,移动不大于 2mm。

E.3,2.3 钢管的尺寸应为 :500mm× ￠100mm× ∮90mm。

单位为毫米

图 E.1 后向装置试验的布置

E。 3,3 滑车的台面

E,3,3.1 滑车的台面应由相同厚度和材料的金属板构成 ,见 图 E.12。

E,3.3.1.1 台面应以刚性方式安装在滑车上。台面的高度相对于图 E.12中 的 Cr线 的原点距离为
50
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X,该高度可按照 5.1.4.1.9的要求进行调节。
注:尺寸 X为 210mm,可调范围为±70mm。

E.3,3,1.2 台面的设计硬度应符合 GB/T231。 ⒈ 2009的规定 ,不低于 120HB。
E,3.3.1.3 台面承受所施加的 5kN的垂直集中载荷时 ,相对于 Cr线 的垂直位移应小于 2mm,且不
会发生任何永久变形。

E.3.3.1.4 台面的表面粗糙度按照 GB/T3505-2009的要求 ,不大于 Rα 6,3。
E,3.3,1.5 台面在进行本标准规定的儿童约束系统动态试验后应无永久变形出现。

E.4 停车机构

E.4,1 该装置由两个平行安装的同样的吸能器组成。
E.4,2 必要时 ,名 义质量每增加 200kg,应附加一个吸能器。每个吸能器应包括 :

——用钢管构成的外壳 ;

——聚氨酯吸能管 ;

—— 用于插人吸能管的钢制抛光橄榄头 ;

——轴和碰撞盘。

E.4,3 吸能器各部分的尺寸见图 E。 6。
E.4,4 吸能材料的特性见表 E.3和表 E.4。
E.4.5 停车机构总成在进行附录 F规定的标定试验前 ,应 在温度为 15℃ ~25℃ 的室内放置至少
12h。 对每种类型的试验 ,停车机构均应符合附录 F中所列的性能要求。对于儿童约束系统的动态试
验 ,停车机构总成也应在室内放置至少 12h,室内温度为标定试验的温度±2℃ 的范围内。也可以使用
可获得相同结果的其他装置。

表 E.3 吸能材料 A的特性

∴肖氏硬度 A: 95± 2,温度为 20℃ ±5℃ 时

断裂强度 : RO≥ 350kg/cm2

最小延伸率 : AⅡ ≥400%

馍 量

延伸率为 lO0%时 : ≥110kg/cm2

延仲率为 300%时 : ≥240kgJcm?

≡呈 脆性 (ASTM D736): 5h,温度为-55℃

Ⅰ窍系数 (方法 B): 22h,温度为 70℃ ,≤ 45%

l时 的密度 : 1,05冖`'1,10

三琶引匕(AsTM D573):

三夏为 100℃ :

邵氏硬度 :最大变动±3

断裂强度 :R。 减少<10%

延伸率 :A0减 少<10%

重量 :减轻<1%
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表 E.3(续 )

浸油老化 (方法 No。 1油 )

70h,温度为 100℃ :

邵氏硬度 :最大变动±4

断裂强度 :R。 减少(15%

延伸率 :AO减 少<10%

体积 :增大<5%

浸油老化 (方法 No。 3油 ):

70h,温度为 100℃ :

体积 :增大(2

浸蒸馏水老化 : 歹

' ``伽度为㈨℃// 断裂强度:R减少<35% \\ `\
延伸率:A∶减少(20% ``

注 :除另有
爿
陡 夕
Ⅱ
按 蜃 蘖

``'
f

■
Γ

「

I
Ⅱ

l

`
l

鬣

·

8:± 2殂■Ξ为2o℃ 至军醪察甏

R。≥盟■

'丿

cm2曩
最小延伸率 : 速 鳓 舻。豸田吒廑

模量

延亻呐窿为、
"%时

: 蒌巍 爵

酬Ⅱ型、“时廑 贤

''
`` ''低温脆性 (ASTM D7J`【  \、 5h,温度为-55℃    ' r

压缩系数 (方法 B):  `

`

22h,温度为70℃ ,彡〃钐F '
25℃ 时的密度 :      ` - ⒈⒅ ~⒈

疒 /

空气老化(AsTM D573):    -

'
70h,温度为 100℃ :

△

"u贾
厦〓氯夭变动±3

断裂强度 dO减 少(10%

延伸率 :A。 减少<10%

重量 :减轻<1%

浸油老化 (ASTM D471方 法油 No. l):

70h,温度为 100℃ :

邵氏硬度 :最大变动±4

断裂强度 dO减少<15%

延伸率 :A。 减少(10%

体积 :增大<5%

浸油老化 (ASTM D471方 法油 No。 3):

ˉ
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70h,温度为 100℃ :

断裂强度 :R。 减少<15%

延伸率 :AO减 少(15%

体积 :增大<20%

浸蒸馏水老化 :

7d,温度为 70℃ :

断裂强度 :RO减少<35%

延伸率 :A。 减少(20%

表 E.4(续 )

GB27887-2011

单位为毫米

座椅及座垫的尺寸

图 E,2~图 E.5给 及座垫的尺寸。

图 E.2 座椅及座垫的尺寸
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图 E.3 铝底板的尺寸(弯 曲之前的铝底板 )

单位为毫米

单位为毫米

锃
颖
勰
黍
垭
郏

ι
制

°n
寒

燃
熙
扭
颖

H
刊

㈧R
燃

酸

〓驿
馔
鹉

注 :在覆盖材料上划线。

图 E。 4 覆盖材料的尺寸
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单位为毫米

图 E。 5 座椅三维视图

E。 6 停止装置

正面碰撞停止装置尺寸和后面碰撞停止装置尺寸分别见图 E.6和图 E.9。 停车装置的橄榄头外廓

尺寸和内部尺寸分别见图 E,7和 图 E。 8。 聚氨酯管尺寸在图 E.10中列出。
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b) 材料 B

注 :运行时按照聚氨酯管外部尺寸的规定 (安装时轻轻推人 )。

台车上的钢管 橄榄形旋钮

535=L2

a) 材料 A

|匚`

图 E,6 正面碰撞停止装置尺寸



在 43mm
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单位为毫米

单位为毫米

图 E,8 停车装置的橄榄头内部尺寸



橄榄形旋钮

详细情况见图E.10
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单位为毫米

注 :按照聚氨酯管外部尺寸的确定 (安装时可轻轻推人 )。

图 E,9 后面碰撞停止装置尺寸

单位为毫米

图 E.10 聚氨酯管尺寸

E。 7 试验滑车固定点的布置和使用

E.7.1 固定点应按图 E.11~图 E。 13所示定位。

当标准固定片安装在固定点 A、 B或 BO时 ,螺栓以横向水平方向安装 ,带有角度的标准固定片朝
内 ,并应能使其绕螺栓轴自由转动。

E。 7.2 “通用类”和
“
受限制类

”
丿L童约束系统应使用下列固定点 :

——对于使用腰带的儿童约束系统 ,用点 A和 B;
——对于使用腰带和肩带的儿童约束系统 ,用点 A、 BO和 C;
——对于使用 ISOFIX固定装置的儿童约束系统 ,用最后面的点 Hl和 H2。

E。 7.3 固定点 A、 B和 /或 (最后面的)H1、 H2及 D用于“半通用类”且只有一个上附加固定点的儿童约
束系统。

E.7.4 固定点 A、 B和 /或 (最后面的)Hl、 H2、 E及 F用于
“
半通用类

”
且有两个上附加固定点的儿童约

束系统。

E。 7.5 固定点 Rl、 R2、 R3、 R乏 和 R5是“半通用类”且有一个或几个附加固定点的后向儿童约束系统所
用的附加固定点。

E。 7.6 除了点 C(点 C代表柱子上的导向环位置 )以外的点 ,都要符合安全带端头固定点的布置 ,并且
视具体情况而定 ,与滑车或与载荷传感器相连。装有这些固定点的结构应该是刚性的。当 980N的 轴
向力沿轴向方向施加在上固定点时 ,上固定点在轴向的位移不得超过 0,2mm。 滑车的结构应保证在
58

Φ
〓+
Φ

∽仑

材枇、
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试验期间 ,承载固定点的部分不会发生永久变形。
E,7.7 对于 0组带有便携床的儿童约束系统 ,按照约束系统制造商的规定 ,点 A1和 /或 Bl任选其一。
点 Al和 Bl均位于通过 Rl的横向线上 ,距离 R135Omm。
E。 7,8 对于“通用类”和“受限制类”丿L童约束系统试验 ,应使用附录 M规定的带卷收器的标准安全带
安装在试验座椅上。用在卷收器和固定片 Al之间的标准安全带应在每次动态试验后更换。
E,7,9 对于带有上部约束带的儿童约束系统的试验 ,使用固定点 Gl或 G2。
E。 7.10 在使用带支撑腿的儿童约束系统的情况下 ,试验机构会按照 E.7.2~E,7,5的 规定选择固定
点 ,并且按照 5.1.4.1.9的规定调节支撑腿。

单位为毫米

注 :除底板相对 Cr线 的尺寸误差为±10mm外 ,其他所有相对 Cr线 的尺寸误差均为±2mm。 c到 R。 的距离为
530mm。 其中 :Re是指位于卷轴中心线上的点。角度 ANG不 超过 30° 。
〃1=325mm,对 带搁物板的车辆(Fl,D1,El);〃2=1o25mm,对带有折叠后座的车辆 (旅行车类型×F2,D2,E2)。

图 E。 ll 试验滑车固定点的布置

59
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注 :C到 Rc的距离 =550mm。 角度 ANG最大 30° 。

图 E.12 试验滑车固定点布置图

最前固定点Hl、

固定点H2       ㈧

注:固定点 H1和 H2为直径 6mm± o.1mm的刚性圆杆。

图 E,13 固定点 H1和 H2

60

审

伞

单位为毫米

单位为毫米

El,Dl,F1  E2,D2,
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附 录 F
(规范性附录 )

滑车制动减速或加速的时间函数曲线

任何情况下的标定和测量的过程都应该按照 IS06487:⒛ o2的规定执行 ,测 量装置应符合数据通
道的规定 ,通道频率 (CFC)为 60级 。

正面碰撞中滑车的减速度或加速度与时间的曲线如图 F。 l所示 ,对不同曲线的定义见表 F。 1。 后
面碰撞中滑车的减速度或加速度与时间的曲线如图 F。 2所示 ,对不同曲线的定义见表 F。 2。

表 F,1 正面碰撞中不同曲线的定义

' 0V 乙V VV oV  △V △0  ,I,V 0t,  bV 0b  亻0 75  8o 85  9o 95 1o0 1o511o 115 12o

时间/Ims

图 F.1 正面碰撞中滑车的减速度或加速度与时间的曲线

〓 
 
 
 

⒖
 
 
 
 

⒑

氢
ˇ
趔
蹋
繁̀
削

踯
罴

时间/ms 加速度 (星 )

低通道

加速度 (g)

高通道

60 65 7o

时间/Ims
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表 F。 2 后面碰撞中不同曲线的定义

其他的要求 (见 6.1.3.1.2)只适用于加速式滑车。

日寸间/ms
加速度 (g)

低通道

加速度(:)

高通道

0 21

10 0

10 7

20 1刂

37

厂 7
—

`52

'
-0  ` ```70 'z凵 丿

` X2]
⒛

'丿 ``

氢
ˇ
燃
焖
縻
`
剿

镯
罴

//
`′

镔'
'
尸

f
丶

`

丶

 
 
 
,

低
高

〓瑾
卢

5

图 F,2 后面碰 ″Ⅱ涂 ±帝 o=寺
时间的曲线
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附 录 G
(规范性附录 )

假人的描述

G.1 概述

G。 1.1 本标准所述的假人在 G,2~G.4中 均有详细描述 ,技术
图样由 TNO(道路车辆研究所)绘制。

G,1.2 也可以使用以下规定的假人」
——须经过权威机构认习

——其使用过程均讠

G.2 9个 月、3岁

G.2,1 概述

、3岁 、6岁 和
G.2,1.1 ⒓

10岁 的儿

G.2.1.2

G。 2.1.3

G.2,2构

G。 2,2.1

量装置。
头部由聚

G。 2,2.2 脊椎

G.2.2.2,1 颈椎

颈部由 5个环状的含有

G.2.2.2.2 腰椎

5块腰椎均由尼龙制成。

G.2.2.3 胸部

G。 2.2,3.1 胸部的骨骼由钢管构成 ,并安装有胳膊的连接端
。脊骨是由带有四个接线端的钢索构成。

G~2.2.3.2 骨骼外包覆一层聚氨酯。测量装置能够安装在胸
腔内。

G.2.2.4 四肢

胳膊和腿都由聚氨酯组成 ,并以金属方形
管、金属条、金属板加强。

蹋铰链。胳膊的上部和腿的上部关节处由可
以调节的球型铰链构成。

膝盖和肘部的连接处都带有可

岁的假人的描述

黩
觊
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G。 2.2.5 骨盆

G.2.2.5.1 骨盆由玻璃纤维增强聚酯组成 ,并 目̂也包覆一层聚氨酯。

G。 2.2.5.2 骨盆上部的形状对决定腹部载荷的灵敏度是很重要的 ,骨盆的形状尽可能地模拟儿童骨

盆的形状。

G,2,2.5,3 臀部的关节正好位于骨盆的下部。

G.2,2.6 假人的安装

G.2.2.6.1 颈部-胸部-骨盆

将腰椎和骨盆穿在钢索上 ,并通过一个螺母来调节它们的张力。颈椎 以同样的方式安装并调节。

既然钢索通过胸部时不能 自由移动 ,那么从颈部不可能调节腰椎的张力 ,反之亦然。

G.2,2,6.2 头部-颈部

头部在第一颈椎处以球的方式安装固定 ,并用螺母进行调节。

G。 2.2.6,3 躯干-四肢

G,2,2,6.3.1 胳膊和腿与躯干连接是用球型铰链来安装、调节。

G.2.2.6.3.2 对于胳膊铰链 ,其球座连接到躯干上 ;对于腿部铰链 ,其球座连接到腿部上。

G.2.3 主要特性

G,2,3.1 质量

各年龄组假人各部分质量见表 G.1。

表 G,1 各年龄组假人各部分质量

G.2.3.2 主要尺寸

主要尺寸见图 G,1及表 G.2。

64

部 分

各年龄组的质量/kg

9个 月 3岁 6岁 10岁

头部 +颈部 2.20=± 0 10 2.70—←0, 10 3.45=L0 10 3 60二±0.10

躯干 3.迷0=L0.10 5,80二 L0.15 8,45=L0,10 12 301± 0 30

上臂 (2× ) 0,70-← 0 05 1,10=L0.05 l。 85=± 0.10 2,00二L0,10

前臂 (2× ) o,451± 0 05 0.70=L0.05 1.15± 0.05 1 60-← 0.10

大腿 (2× ) 1,40-← 0.05 3,00=L0,10 4.10± 0.15 7.50 |0, 15

小腿 (2× ) 0 85二±0,05 1,70二L0.10 3 00=± 0.10 5.00=± 0.15

总 汁 9,00=L0,20 15.00=L0 30 22.001± 0 50 32 00-← 0.70
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图 G。 1 假人的主要尺寸

表 G.2 假人坐姿尺寸

序 号 尺 寸
各年龄组的尺寸(mm)

9个月 3岁 6岁 10岁

1

2

3

4

5

从臀部后面到膝盖前面

从臀部后面到腿弯部 ,坐姿

重心到座椅

胸围

胸部厚度

195

145

180

440

102

334

262

190

510

125

378

312

190

530

135

456

376

200

660

142
6

7

两肩胛骨之间距离

头宽

170

125

215

137

250

141

295

141

8

9

10

头的厚度

臀围 ,坐姿

臀围 ,站姿 (没给出 )

166

510

查70

174

590

550

175

668

628

181

780

740
1

2

3

4

5

臀部厚度 ,坐姿

臀部宽度 ,坐姿

颈部宽度

座椅到肘部

肩部宽度

125

166

60

135

216

1钅 7

206

71

153

249

168

229

79

155

295

180

255

89

186

345
6

7

8

9

o

坐着时 ,眼部的高度

坐高

肩部的高度 ,坐姿

脚底到腿弯部 ,坐姿

身高 (没给出 )

350

450

280

125

708

460

560

335

205

980

536

636

403

283

1166

625

725

483

355

1376

大腿的厚度 ,坐姿
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G,2.4 关节的调整

G.2,4.1 概述

为了使假人具有重复性 ,有必要按照说明调节不同部位关节的摩擦力 、颈部和腰椎钢索的压力以及

腹部插人物的刚度。

G,2.4.2 颈部钢索的调整

G。 2.4.2,1 把躯干的背部放在一个水平面上。
G,2.4.2,2 除头以外 ,把全部的颈部零件
G.2.4,2.3 拧紧安装在第一颈
G.2,4.2.4 从第一颈椎处
G,2.4.2.5 当一个 50 时 ,放松张紧螺母 ,直到

第一颈椎下降了 10

G。 2,4.3 第

G.2.4.3.1

G。 2.4.3,2

G,2.4,3,3

G.2.4,3.4

把

把颈

头处于

放松调整螺

图 G.3 第一颈椎关节的标定

G.2.4,4 臀部关节

G。 2.4.4.1 使骨盆的上面处于一水平平面。

G.2,4.4.2 把大腿安装好 ,不安装小腿。
G,2.4.4.3 大腿处于水平位置时 ,拧紧调整螺母。
66

向下施加在穿过第一颈椎

(见 图 G.2)。

放在—个水平面上。

紧穿过头部和第一颈椎的螺钉并

以活动 (见图 G,3)。
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G。 2.4.4,4

G.2.4.4.5

放松调整螺母 ,直至大腿可
以活

飞 经常检查臀部关节
(见图 G.砝 )。

在新假人阶段 ,由 于
“
磨合
”
问题 ,

G,2.4.5

G。 2.4.5.1

G.2.4.5.2

G,2.4.5.3

G。 2.4.5.4

膝关节

把大腿

安装

G,2.4.6

G.2.4,6.1

G。 2.4.6,2

G。 2.4.6.3

G.2,4.6.4 放松

图 G.6 肩关节的标定

G,2.4,6.5 在新假人阶段 ,由 于
“
磨合
”
问题 ,应经常检查肩关节。

G.2.4.7 肘关节

G。 2.4.7.1 使上臂置于垂直位置。

G.2.4,7,2 安装前臂。

图 G,4 臀部关节的标定

紧连接小腿的膝关节的调整
螺母。

1母 ,直至小腿可以活动
(见图 G.5)。

至上臂可以活动
(见图 G.6)。

远T孑蚕禧蓦霆馁上臂的关节的调整螺母
。



GB27887-2011

G.2.4。 7.3 在水平位置 ,拧紧肘部连接前臂的关节的调整螺母。
G.2,4.7.4 放松调整螺母 ,直至前臂可以活动 (见 图 G.7)。

图 G,7 肘关节的标定

G,2.4.8 腰椎钢索

G。 2.4.8.1 装配上部躯干、腰椎、下部躯干、腹部插人物、钢索和弹簧。
G,2.4.8.2 拧紧安装在下部躯干的钢索调整螺母 ,直到弹簧被压缩到它空载长度的 2/3(见 图 G.8)。

图 G.8 腰椎钢索的标定

G,2.4,9 腹部嵌入物的标定

G,2,4.9.1 试验通过一台拉力机进行。
G,2.4,9,2 把腹部嵌入物放在一刚性块上 ,此刚性块与腰椎圆管的长度和宽度相同。其厚度是腰椎
圆管厚度的两倍 (见图 G.9)。

G.2.4.9.3 施加 20N的初始载荷。
G,2.4.9.4 然后施加 50N的持续载荷。
G,2.4.9.5 腹部嵌人物在 2分钟之后将产生偏差 ,对于不同大的假人 ,产生的偏差如下 :

— 9̄个月大的假人 :11.5mm± 2,0mm;

-3岁 大的假人 :11.5mm± 2,0mm;
—— 6岁大的假人 :13,0mm± 2.0mm;
———10岁 大的假人 :13.0mm± 2,0mm。

图 G,9 腹部嵌入物的标定
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G.2.5 仪器

G.2.5.1 概述

标定和测量的过程应依据 IS06487。

G。 2.5.2 胸部加速度传感器的安装

加速度传感器应安装在被保护的胸腔内。

G.2.5.3 腹部贯穿力的指示

G.2,5.3.1 一个模型黏土样晶用薄薄的粘接带垂直连接在腰椎骨前面。

G。 2,5.3.2 模型黏土的变形并不说明发生了侵人。

G.2.5.3.3 黏土模型具有与腰椎圆管相同的长度和宽度 ;厚度为 25mm± 2mm。
G.2.5.3.4 只能使用适合假人的模型黏土。

G,2.5.3.5 试验过程中黏土模型的温度为 30℃ ±5℃ 。

C.3 新生儿假人的描述

G.3.1 概述

头、躯干、胳膊和腿做为单独的零仵构成假人。躯干、胳膊和腿都由简单的铸模组成 ,外面覆盖一层

PVC(聚氯乙烯 )表皮 ,脊骨是由钢制弹簧制成。头部是由聚氨酯泡沫制成 ,覆盖一层 PVC表皮 ,并固定
在躯干上。假人穿着一件紧身的合适的具有弹性的棉质或聚酯材料制成的外套。

假人的尺寸和质量分配基于表 G.3和表 G.4以及图 G.10中所示的第五十百分位的新生儿的尺

寸和质量。

注:PVC表皮的厚度为 1+P mm;比重为 0.865± 0.1。

表 G.3 新生儿假人的基本尺寸

表 G.4 新生儿假人的质量分配

部   位 尺寸/mm 部   位 尺寸/mm

A

B

C

D

臀部-顶

臀部一脚底

(包括直腿 )

头的宽度

头的厚度

3荃 5

250

105

125

E

F

G

H

r

肩膀宽度

胸部宽度

胸部厚度

臀部宽

从头顶到假人重心的高度

150

105

100

105

235

部   位 质量/kg

头和颈部

躯干

胳膊

腿

0.7

1.1

0.5

1.1

总质量 3.4
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G。 3,2 肩

G.3,2.1

G.3.2,2

图 G.11)。

∵塞平面上 ,

方向垂直于 见图 G,11)。

柱塞从接触胳

图 G.ll 肩部刚度的标定

G,3.2,3 将支撑换到另一侧 ,重复上面的试验。

G.3.3 腿关节的刚度

G,3.3.1 把假人的背部放于一水平平面上 (见图 G.12)并用织带将假人的两条小腿绑在一起 ,使两膝

盖内面相接触。

G.3,3.2 通过一个横截平面为 35mm× 95mm的柱塞施加一垂直载荷于膝盖上方 .柱塞的中心线通
过膝盖的最高点。

70

背部放∷

假人的

心轴线
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G。 3.3.3 于柱塞上施加足够的力 以使臀部弯 曲,直到柱塞平面超过支撑平面 85mm。 这个力应在

30N~70N之 间。确保在试验过程中小腿不接触任何表面。

G.3,4 温度

标定试验的温度应在 15℃ ~30℃ 之间。

G,4 18

G。 4.1 概述

假人的尺寸

G.4.2 结构

G,4.2.1 头部

头部由半刚性塑料头盖骨覆盖一层 中有一个空腔 ,可 以安装测量仪器。

G。 4,2.2 颈部

颈部由三部分组成。

a) 固体橡胶圆柱 ;

b) 在橡胶圆柱顶端带有操作可调的关节 ,允许在可以调节的摩擦力作用下绕着水平轴旋转 ;

c) 在颈部的底部有一个不可调节的半球型关节。

G.4.2,3 躯干

躯干由塑料骨架组成 ,覆盖一层类似人体肌肉和表皮的物质。在躯干中间 ,骨架的前面有空腔 ,可

以填充泡沫塑料以使胸腔获得适当的刚度。在躯干后部也有空腔 ,允许安装测量仪器。

71

人体测量学第 50百分位的 18个月儿童的
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G,4.2.4腹 部

假人的腹部是插人到胸腔与骨盆之间的可以变形的元件。

G,4.2,5 腰椎

腰椎由橡胶圆柱构成 ,安装在胸部的骨架和骨盆之间。在安装之前 ,用一根金属绳贯穿橡胶圆柱的

空心 ,使腰椎具有一定刚度。

G,4,2.6 骨盆

骨盆由半刚性的塑料制成 ,按照儿童骨盆的形状制成模型。外面覆盖着一层模拟人体骨盆和臀部

的肌肉和表皮。

G,4.2.7 臀部关节

臀部关节安装在骨盆较低的部分。关节可以绕水平轴旋转 .也可以用一个万向节使之绕 与水平轴

有适当夹角的轴旋转。调节与两个轴之间的摩擦力。

C.4.2.8 膝关节

膝关节在可调节的摩擦力的作用下 ,可 以使小腿弯曲和伸展。

G.4.2.9 肩关节

肩关节安装于胸部骨架上。定位止动装置允许胳膊回位至两个初始位置。

G.4.2.10 肘关节

肘关节可以使前臂弯曲和仲展。定位止动装置允许前臂回位至两个初始位置。

G.4.2.ll 假人的装配

G。 4,2.I1,1 脊椎的钢索安装在腰椎内。

G,4,2.ll,2 腰椎安装在骨盆和胸部脊椎之间的骨架中。

G,4,2。 ll,3 在胸部和骨盆之间填充腹部嵌人物。

G,4.2,ll.4 颈部安装在胸部上面。

G,4.2,ll。 5 头部用连接板固定于颈部上面。
G,4,2,ll.6 安装胳膊和腿。

G.4.3 主要特性

G。 4.3.1 质量

假人的质量分配见表 G,5。

表 G。 5 18个月大的儿童的质量分配

组成部分 质量/kg

头+颈 2 73

躯干 5,06
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表 G.5(续 )

G,4.3.2 主要尺寸

主要尺寸基于图 G。 13以 及表 G,6给 出的值。

图 G。 13

表 G.6

18个月假人的主要尺寸

18个月假人的主要尺寸

臀部的后面到膝盖的前面

从臀部后面到腿弯部 ,坐姿

重心到座椅
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G.4.4 关节

G,4.4.1 概

调整各关

在这些程序

G.4.4.2 腰椎

G,4.4.2.1 腰椎在安

G.4,4.2.2 把腰椎的下部

表 G.6(续 )

于底部。

值/mm

臀围 ,站姿 (没给出 )

臀部厚度 ,坐姿

臀部宽度 ,坐姿

.14所示的装置上 ,

74

图 G,14 腰椎的标定



个 20N

个 50N

之后腹 变形

G.4.4.3.2

G.4.4.3.3

G.4.4.3.4

G,4.4.4

G.4.4.4.1

GB27887-2011

G。 4.4.2.3 对上部的安装板向下施加一个 250N的力。在力发生作用之后 1s~2s时 记录因所产生
的位移 ,该位移应为 9mm~12mm。

G.4.4.3腹 部

G,4,4.3.1 把腹部嵌人物安装在一个与腰椎圆柱同样长度和宽度的刚性块中。块的厚度至少为腰椎

圆柱厚度的两倍 (图 G.15)。

直平面 ,使

其正面向下 (

图 G.16 颈部的标定

G.4.4,4.2 在 OC关节的轴线上施加一个垂直向下的 1O0N的力。运动关节的位置发生向下的位移
为 22mm± 2mm。

G,4.4,5 0C关 节

G。 4.4.5,1 安装全部的颈部和头部零件。

G.4.4.5.2 把躯干的背部放于一水平平面上。
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G。 4.4.5,3 用扭力扳手拧紧螺栓并调整通过头部和 OC关节的螺母 ,直到头部在重力作用下不能
活动。

G。 4,4.6 臀部

G。 4.4.6.1 把大腿安装在骨盆上 ,不安装小腿。

G.4.4,6.2 把大腿放于一水平位置。

G,4,4.6.3 增大施加在水平轴上的摩擦力 ,直到腿部在重力作用下不能活动。

G.4.4.6.4 把大腿沿水平轴的方向置于水平位置。

G.4.4.6.5 增大施加万向节上的摩擦力 ,直到大腿在重力作用下不能活动。

G。 4.4,7 膝盖

G.4.4.7,1 把小腿安装至大腿上。

G,4,4.7.2 把大腿和小腿都置于水平位置 ,用大腿作支撑。

G.4.4.7.3 拧紧膝盖上的调整螺母 ,直到小腿在重力作用下不能活动。

G。 4.4,8 肩膀

G.4,4.8.1 拉伸前臂 ,并把上臂放在它能够锁住的最高位置。

G,4.4.8.2 如果胳膊不能保持在所要求的位置 ,那么应对装在肩膀上定位止动装置进行维修或更换。

G。 4.4,9 月寸音阝

G。 4.4,9.1 把上臂放在它能够锁住的最下位置 ,并把前臂放在它能够锁住的最高位置。

G,4.4.9.2 如果前臂不能保持在所要求的位置 ,那么应对装在肘部的定位止动装置进行维修或更换。

G。 4.5 仪器设备

G。 4.5.1 概述

G,4,5.1.1 按照规定 ,虽然 18个月的假人可配各一些传感器 ,但也可用相同尺寸和重量的替代品来

替代。

G。 4.5.1.2 标定和测量的程序应基于 ⒙O6487。

G.4.5.2 胸部加速度传感器的安装

加速度传感器应安装在胸部的空腔中。装的时候应从假人的后背进行。

G.4.5,3 腹部侵入情况的指示

是否发生腹部侵人情况应用高速摄影来确定。
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附 录 H
(规范性附录 )

正面碰撞试验程序

H.1 试验场地

试验场地应足够大 ,以容纳跑道、壁障和试验必需的技术设施。在壁障前至少 5m的 跑道应水平、
平坦和光滑。

H.2 壁障

壁障由钢筋混凝土制成 ,前部宽度不小于 3m,高度不小于 1.5m。 壁障厚度应保证其质量不低于
7× 104kg。 壁障前表面应铅垂 ,其法线应与车辆直线行驶方向成 0°夹角 ,且壁障表面应覆以 20mm±
1mm厚 状态良好的胶合板。壁障应固定在地板上或放在地板上 ,如果有必要 ,应使用辅助定位装置将
壁障固定在地面上 ,以 限制其位移。虽与上述要求不同 ,但能得出相同结果的壁障也可使用。

H。 3 车辆的驱动

在碰撞瞬间 ,车辆应不再承受任何附加转向或驱动装置的作用。应保证车辆以垂直于壁障的方向

接触壁障 ;车辆正面的垂直中心线与壁障的垂直中心线之间的允许的横向最大水平偏移量为 士

300 mm。

H,4 车辆状况

H.4,1 试验车辆应安装所有正常运行状态下的部件和装各 ,这些部件和装备的质量都计人其整各质
量 ,也可只装配车厢内的部件和装各 ,但提交试验的车辆质量应是车辆的整各质量。

H。 4.2 如果车辆为外部驱动 ,油箱应注人与正常使用的燃油的密度和黏性很接近的非易燃性液体 ,其

质量为制造厂规定的燃油箱满容量时的燃油质量的 90%。 所有其他系统 (制动系 ,水箱等)都应排空。

H.4.3 如果车辆由其本身的发动机驱动 ,油箱应至少充满其容量的 90%。 所有其他的液体容纳箱应
充满。

H.4.4 如果制造商提出要求 ,并且通过相应的技术维护 ,也可允许做过其他法规试验 (包括能够影响
其结构的试验)的同一辆车用于本标准规定的试验。

H,5 测量速度

碰撞瞬间,车辆速度应为 50苎:km/h。 如果试验以更高的碰撞速度进行,并且车辆满足要求 ,那么

也应认为试验合格。

H,6 测量仪器

在 H。 5中提到的用于记录速度的仪器应精确到 1%之内。



GB27887— 2011

附 录 I

(规范性附录 )

后面碰撞试验程序

I,1 试验场地

试验场地应足够大 ,以容纳碰撞装置驱动系统、碰撞后被撞车辆发生位移以及试验设备的安装。车

辆发生碰撞和移动的场地应水平、平 度应小于 3%ε )

I.2 碰撞装置

I.2,1 碰撞装置

I,2.2 碰撞装

40mn1'`ˇ 50 m
边圆角半径为

I。 2.3 碰撞
a) 碰
b) 碰
C) 300mm,并

d)  Ⅰ亚

I.3 碰撞装

碰撞装置

I,4 使用移动壁障

I。 4.1 如果碰撞装置用约 一定是刚性的 ,且不应因碰

撞而产生变形。在碰撞瞬间 ,移

I,4,2 移动车和碰撞装置的总质量应为

I。 5 使用摆锤的要求

I.5,1 碰撞装置的碰撞表面中心与摆锤旋转轴线间的距离不应小于 5m。

I,5,2 碰撞装置应牢固地固定在刚性臂上 ,并通过刚性臂 自由地悬挂 ,摆锤结构不能因碰撞而产生
变形。

I.5,3 摆锤上应装有停止装置 ,以 防止摆捶与试验车辆发生第二次碰撞。
I.5,4 碰撞瞬间 ,摆锤撞击中心的速度应为 30km/h~32km/h。

I。 5.5 摆锤撞击中心的转换质量 9Pz r是通过函数 P/l、“、
'用
公式表示 :

J
~
曰

″〓
勿

的钢制结构。

为平面 ,宽度不小于 2500mm、 高度不小于 800

表面中

面宽度

辆

车辆

耥

壮刂吲
剧
△
刎

 
 
珀

牵引装置脱离而能自
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其中 :

御——总质量 ,单位为千克 (kg);

夕——撞击中心与旋转轴之间的距离 ,单位为毫米(mm);

J——系统重心与旋转轴之间的距离 ,单位为毫米 (mm)。
注:“曰”等于摆锤臂的长度。

I。 5.6 转换质量 钔r应为 1100kg± ⒛ kg。

I。 6 关于碰撞装置质量和撞击速度的一般规定

如果试验过程中碰撞速度大于 I,5,4的 规定 ,并且/或者碰撞装置的质量大于 I。 5.6的规定 ,只 要
车辆符合本标准规定的要求 ,则应认为该试验有效。

I.7 试验车辆状态

I.7.1 试验车辆应装各所有正常安装的部件和装备 ,这些部件和装备都计人车辆的整各质量 ,也可只
装配车厢内的部件和装各 ,但提交试验的车辆质量应是车辆的整各质量。

I.7,2 带有按照说明书安装的儿童约束系统的完整车辆 ,应放置在一坚硬的、平直的水平表面上 ,并且

松开手刹 ,变速器处于空挡位置。多个儿童约束系统可以在同一碰撞试验中进行试验。
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附 录 J

(规范性附录 )

对机动车上半通用类的儿童约束装置附加固定点的要求

本附录仅用于半通用类的儿童约束装置的附加固定点、杆件或其他用于保护车辆上的儿童约束装

置的设施 ,不管他们是否使用 GB14167中 规定的固定点。

固定点应由儿童约束系统制造商确定 ,并且固定点的具体要求已经过试验技术部门的认可。

儿童约束系统制造商应提供必要的零件来装配固定点 ,并且对每一车辆都要提饫专门的图纸来指

明固定点在车上的确切位置。

儿童约束系统制造商应说明 , 的要求配

置的。建议用于乘用车上的丿

约束系统的安装
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附 录 Κ
(规范性附录 )

座  椅

带有座椅靠背的儿童约束系统 ,其座椅靠背的内高应不低于 500mm,如 图 K。 1所示。
单位为毫米

肩部安全带的附加装置
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附 录 M
(规范性附录 )

标准安全带

M.1 用于动态试验和最大长度要求的安全带应是图 M.1中所示两种结构中的一仆ェ一种是三点卷
收式安全带 ,一种是两点无卷收式安全带。

M,2 三点卷收式安全带包括以下刚性部分 :一个卷收器 (R)、一个缠绕安全带的巷钕《P〉 、两个固定点
(Al和 A2,见图 M。 1)及 中心部件 (N,见 图 M.3)。 卷收器应符合 GB14166中 卷收力的要求 c卷轴的
直径为 33mm± 0.5mm。
M.3 卷收式安全带应符合 E。 7中有关试验座椅固定点的要求 :

a) 安全带固定点 Al应符合滑车的固定点 B。 (夕卜侧 );
b) 安全带固定点 A2应符合滑车的固定点 A(内侧 );
c) 环形圈 P(见图 M.4)应符合滑车的固定点 C;
d) 安全带卷收器 R应符合滑车的固定点 ,以确保中心轴位于 Re点 。
在图 M,1中 X的值为 200mm± 5mm。 从点 A1到牵引器轴 Rc的有效臼双带长度为 :在直线方

向没有载荷作用 ,并且在水平表面测量时 ,织带被完全拉出的长度应为 2犯0m0± 5=uRm Ⅱ其中包括在
通用类和半通用类别中试验的 150mm的最短长度。对于限制类儿童约束系纨 .这个长度应增加。对
所有安装的儿童约束系统的类别 ,在卷收器的卷轴上应留有 150mm长的织带口
M,4 对安全带的织带的要求为 :

——材料 :聚酯编织物 ;

——宽度 :48mm± 2mm(在 10000N的拉力下 );
——厚度 :1,0mm± 0,2mm;
——延伸率 :8%± 2%(在 10000N的拉力下 )。
M,5 图 M.1所示的两点无卷收式安全带由图 M。 2所示的两个金属标淮囡定Ι和滂足 M.1要求的织
带组成。

M,6 两点无卷收式安全带的固定金属板应符合滑车固定点 A和 B的要求。田 ⒒ l中 Y的 值为
1300mm± 5mm。 这是带有两点无卷收式安全带的通用类儿童约束系统需要“足的最大长度要求
(见 4,2.9)。

|

图 M.1 标准座椅安全带结构
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单位为毫米

图 M.2 典型的标准固定板
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单位为毫米

单位为毫米

84

注 :表面处理 :镀铬。

图 M。 4 环形圈
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附 录 P
(资料性附录 )

说明性注解

本附录中所给的解释性注释关系到本标准的解释难点问题 ,可作为试验机构的技术指南。

3.18。 1条

快速调节器也可 以是带有卷收轴和弹簧 的装置 ,类 似于手动释放 的卷 收器。调节器应该符合

3。 34条

不管是安装在轿 全带总成都是同一类

型的。

在判断是

吸能特性或所

质量的变化 ,以 及

这些不 i 约束系统固定

到车辆上再

4.2.2条

对后 提供的最大

予以详细说假人来保讠

明 ,以确保

4.2.8条

15O rrL1n

4。 3.4条

况除外。

肩带的可接受的 人的肘部。

4.3.9条

一般认为这条适用于带有锁止 束系统不要求。

5。 1。 2。 1条和附录 Q、 附录 R

不管是吸能材料 ,还是儿童约束系统的整体材料 ,都应符合附录 Q和附录 R的要求 ,如果儿童约束
系统结构可调或性能可变 ,试验会选择最坏的情况进行。吸能材料可以是儿童约束系统表层或是其中

一部分。

5.1.3条

翻转试验中所使用的安装程序和参数与动态试验相同。在翻转过程中 ,装置不允许停止。

5。 1。 4.2。 2条

指的是对假人脊椎施加拉力时的加速度曲线。

后排座椅上的
“
半通用类

”
丿L童穸

,在假人最大位移点处肩带的下边

类型的儿童约束系统时 ,座椅、座垫或碰撞防护装

束系纟

有这样

部高度的7
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5.1.4.3条

可见的侵人痕迹指腹部插人物侵人黏土 (在约束系统传来的压力之下),但是如果不是通过简单的

脊椎的弯曲产生水平方向的压力 ,黏土模型也不会弯曲。同时看 4。 4。 4的解释。

5.2.1.5条

第一句是指假人的手能否触到带扣。

5.2。 2.1条

这将用于保证导向带单独认证时能够较容易地安装或取下。

5.2.4。 1条

要求用两条织带。先测量第
一
条织带的断裂载荷 ,再测量第二条织带当载荷达到 75%断裂载荷时

的宽度。

5。 2,4.4条

某些可被拆下的零件 ,对于未经训练的使用者来说 ,有可能不能正确的重新纽装 ,可能会产生使用

中结构的破坏 ,这是不允许的。

6.1.2.2条

“
紧固在座椅上

”
指符合附录 E规定的试验座椅 ,“用于特殊车辆上的装置’指特殊车辆类型的儿童

约束系统也应安装在试验座椅上正常进行翻转试验 ,但也允许装在车辆座掎上进行试验。

6。 2.2.1条

“
在正常使用条件下

”
指试验实施时 ,约束系统安装在试验座椅或车辆座椅上 .但不安装假人。

假人仅被用于调节装置的定位。在第一句申 ,织带应按照 6.1.3.7.3.2和 6.1.3.7。 3.3(不论哪个
适合 )的规定调整。然后取走假人后进行试验。

6。 2.5.2.7条

这一段不适用于导向带单独认证时。

L宀

86
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附 录 Q
(规范性附录 )

材料的吸能测试

Q。 1 头型

Q。 1.1 头型由实心的木质半球构成 ,上面附带∵个如图 Q。 1所示小的球形的部分。头型结构应能使

头型沿着标记的轴线自由下落 ,并能安装一个加速计 ,以便测量下落方向的加速度。

Q。 1.2 包括加速计在内的头型的总质量应为 2.75kg± 0.05kg。

Q。 2 仪器

在试验过程中应记录加速度 ,仪器应符合 IS06487:⒛ 02中规定的通道频率为 1000级的要求。

Q。 3 试验程序

Q。 3。 1 在对完全装配的儿童约束系统进行试验的过程中 ,只 能对支撑装置 (直接在碰撞点 )和碰撞装
置为保证必要的支撑所做的最小的改装 ,改装应对测试结果的影响最小。

Q。 3.2 对装配好的儿童约束系统 ,应将其外表面固定在碰撞区域 9在位于碰撞点的下方固定在一个光
滑的刚性基座上 ,例如一个混凝土底座。

Q。 3.3 将头型提高到从头型最低点距离装配好的儿童约束系统最上表面 100+:mm的地方,让其自由
落下。记录头型在碰撞中的加速度。

单位为毫米

图 Q。 1 头枕

￡
柢
糠
卜

87
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附 录 R
(规范性附录 )

确定廛椅靠背装置头部碰撞区域的方法以及对后向装置侧翼最小尺寸的方法

R。 1 把装置放在附录 E所描述的试验座椅上。可向后倾斜的装置放置在最直立的位置。按照制造商
说明书的要求把最小的假人放在装置上。在靠背上 ,与最小假人肩部同一水平面且距离胳膊外边缘向

内⒛ mm处做一个标记点“A”。通过点 A的水平平面上方的所有内表面均应带有按照附录 Q的规定
进行试验的特殊吸能材料。这种材料应覆盖在靠背和侧翼的内表面 ,包括侧翼的内边缘 (圆 角半径区

域 )。 吸能材料构成儿童座椅的组成部 据装置本身以及制造说明书 ,不可能

将假人对称安装的话 ,使用满足 是沿假丿、头部方向 ,并超过假

人肩部的全部区域。试验 在试验座掎上的最不利的
位置。

如果可以将假 合附录 Q要求的
材料 ,该材料应与 进一步评估。

R。 2 对于后向 从通过 A点

深度可逐渐的水平面开始

减小。

R。 3 R。 2又 第 Ⅱ和第

Ⅲ质量组的

照制造商说明

中对称安装,那么,便携床的整个内部空间

部结构一起完成它的功能。试验机构将对这方面讠

小尺寸的
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附 录 s

(规范性附录 )

对直接安装在儿童约束系统上的调节器的技术条件的描述

s。 1 方法

s。 1.1 处于 6。 2。 7规定的参考位置的织带 ,通过拉织带的自由端 ,使织带从完整的系统中至少收回

oO mrrl。

s。 1.2 如图 S。 1所示 ,通过拉犭

S。 1。 3 打开调节器 ,把织 ∷半 ,并且牵引装置 A放于

织带的最大抽取位置 q

s。 1.4 把织带的

s。 2

s。 2。 1

s。 2.2

s。 2。 3

S。 2。 4

操作循

闭

打

在

按

A,把系统的调节器安装职

刂牵引装置 B上。

蚬

鲫

婴

醌

1.25 kg

图 s。 1 对调节器的操作方法

︱
丨

硭

肛

Ⅱ

Ⅰ

」
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附 录 T
(规范性附录 )

典型的带扣强度测试装置

典型的带扣强度测试装置如图 T。 1所示。

a表
面 A。

图 T,1 典型的带扣强度测试装置

3或豫

带子

拉伸力

|∷

￠300± 1
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附 录 U
(规范性附录 )

动态碰撞试验装置

U。 1 腰部安全带

获得

所示的外侧位置安装载荷传感器 1。 安装儿童约束系统 ,并在外侧位置拉紧相关织带 ,以

N的载荷。

U。 2 腰带和肩带

U。 2.1 在上述所示的外侧位置安装载荷传感器 1。 把儿童约束系统安装在正确的位置上。如果儿童

约束系统配各了锁止装置 ,并且该装置作用于肩带 ,在上述儿童约束系统后面 ,介于锁止装置和带扣之

间一个方便安装的位置安装载荷传感器 2。 不管带扣上有无锁止装置 ,在导向环和儿童约束系统之间

的任一方便安装的位置安装载荷传感器。

U。 2.2 调整相关织带上腰部位置 ,使载荷传感器 1获得 50N± 5N的拉伸载荷。在通过模拟带扣的
位置用粉笔在织带上做标记。保持腰带位置 ,同时通过调整在儿童约束系统织带锁扣处锁止织带 ,或者

通过拉动标准卷收器附近的织带来调节肩带 ,使载荷传感器 2获得 50N± 5N的载荷。
U。 2.3 松开卷轴上所有的织带 9并重新在卷收器和上导向环之间回织带使张紧力达到 4N± 3N。 在
动态试验之前应锁住卷轴。然后开始动态碰撞试验。

U。 2.4 在试验开始之前 ,检查儿童约束系统是否符合 4.3.1.3的 规定。如果由于角度的改变使得在

安装时张紧力有所改变 ,那么需要调试找到原因 ,把张紧力设置在最紧的位置 ,并使儿童约束系统处于

最不利的条件。成人用安全带保持原状。然后开始进行动态试验。

U。 3 IsOFIⅩ 附加装置

对于带有可调乘坐位置状态的 ISOFIX固定点的 ISO∏X儿童约束系统。把卸载的 ISOΠX儿童

约束系统按合适的试验位置安装到固定点 H1、 H2上 。允许 ISOΠX儿童约束系统插销机构按乘坐状
态拉动 ISOFIX儿童约束系统而移动。除克服 ISO∏X儿童约束系统和座垫表面的摩擦力外 ,在试验
的长条座椅座垫表面沿乘坐状态额外施加一个 135N± 15N的水平力 ,以减轻拉力对插销机构的影
响。这个力应施加在或者相当于 ISOΠX儿童约束系统中心的位置 ,高度不超过试验长条座椅座垫表
面上方 100mm。 如果需要 ,调整上部以使张紧力达到 50N± 5N。 在 ⒙OFIX儿童约束系统调整好之

后 ,安装合适的儿童假人。

U。 4 对动态试验装置的其他要求

U。 4.1 在把假人按 U。 1和 U。 2安装到约束系统上之后装置才算完成。
U。 4.2 因为在安装儿童约束系统后泡沫塑料垫会被挤压 9所以在安装儿童约束系统之后尽可能在
10mim之 内开始动态试验。允许垫子恢复原状 ,使用同一个垫子的两次试验的时间间隔最少为
20 rrLin。

U。 4。 3 直接安装在织带上的载荷传感器可以被分开 ,但是在动态试验过程中应被分开在适当的位置。
91

〓~



GB2788⒎-ˉ2011

每个传感器的质量不超过 250g。 或者腰带上的载荷传感器可以被固定点处的载荷单元所代替。

U。 4.4 在约束系统是用提高成人用安全带张力的装置来安装的情况下 ,试验方法应为 :按照本附录的
要求安装儿童约束系统 ,然后按照制造商的说明书安装张紧装置。如果由于张紧力太大 ,装置不适用 ,

那么认为这个装置是无效的。

U。 4.5 除按照 U。 1和 U。 2。 2要求的正确的最小安装力之外 ,不得再有附加的力施加在儿童约束系
统上。

U。 4,6 如果便携床像 6.1。 3.6。 6所描述的那样安装 ,那么成人安全带与便携床之间的连接应该是相
似的。50O mm长的自由安全带 (按照附录 M规定的测量方法测量 )通过附录 M所规定的固定片连接
到指定的固定点 ,这样 ,便携床的约束装置就连接到成人安全带上了。固定点和约束系统间的受力应为
50N± 5N。

标准卷收器

Ⅸ座椅

点

适当的锁止位置

图 U。 1 动态碰撞试验装置



附 录 X
(规范性附录 )

最小的假人模型试验

用截短了的 P1O假人模块 (见图 X。 1)进行的对增高垫的拉伸试验 ,如 图 X。 2所示。

图 Ⅹ。2 用假人模块进行的对增高垫的拉伸试验

GB2788⒎-ˉ2011

单位为毫米

图 X。 1 截短了的 P10假人模型
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