  船舶通信、导航设备航前安全检查核定表
--------------轮,第------------航次,自--------------------港至-------------------港,船舶通导设备主管---------------

航次性质------------------,填报日期-------------------------,填报港口--------------------,二   副-------------------

	序号
	          内容
类型
	                安 全 检 查 核 定 项 目
	备 注

	1


	 GMDSS

 组合电台
 MF/HF

 发射机

	型号
	   末级全功率发射指示状况 （用最佳、正常、差来表示）
	

	
	
	
	  检查波段
	   F1B
	            J3E
	

	
	
	
	
	 发射状况
	 发射状况
	   沟通联络
  台名及效果                                     
	

	
	
	
	 2MHZ
	
	
	
	

	
	
	
	 4MHZ
	
	
	
	

	
	
	
	 6MHZ
	
	
	
	

	
	
	
	 8MHZ
	
	
	
	

	
	
	
	 12MHZ
	
	
	
	

	
	
	
	 16MHZ
	
	
	
	

	2


	 MF/HF 

 接收机

	型    号
型号
	 频率准确度
	      灵敏度                       
	能否使用24V电源
	

	
	
	
	
	 正 常
	  差
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	3
	  DSC

  设  备

	VHF
	  型   号
	 自检功能结果
	  发射性能
	 接收性能
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	MF/HF


	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	印字报终端
   设备
	 型  号
	   FEC接收情况
	 直接通报情况
	ARQ程序自检结果
	

	
	
	
	
	
	
	

	5
	 甚高频     无线电话
（VHF）
	型    号
	      发射性能 
	  接收性能
	用蓄电池可否
立即投入使用
	  CH16

 扫描监听
	

	
	
	
	CH
70
	CH
16
	CH
13
	CH
70
	CH
16
	CH
13
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


	序   号
	         内容
类型
	              安  全  检  查  核  定  项  目                                                                                                                                                                                                                                               
	 备     

 注

	   6


	卫星通信
船    站

	型 号
	天线跟踪情况
	能否通过自检
	电传报检验结果
	电话检验结果
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	   7
	气象传真机
	型 号
	图象质量
	同步状况
	航线主要台晶体（频率）是否备妥
	

	
	
	
	
	
	
	

	   8
	NAVTEX

接收机
	型 号
	自检功能结果
	接收性能
	能否使用DC24V
	

	
	
	
	
	
	
	

	   9
	 卫   星
应急示位标
	型 号
	电池有效期限
	释放器有效期限
	人工试验发射情况
	

	
	
	
	
	
	
	

	  10
	双向对讲机
 （VHF）
	型 号
	台数
	发射性能
	接收性能
	电池有效期限
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	  11


	  天    线

	检查内容
	结构强度、锈蚀及绝缘状况等
	

	
	
	天 线种 类
	卫通天线
	发射天线
	中、高频
接收天线
	VHF

天线
	DSC

值守天线
	 GPS

 天线
	

	
	
	 结 果
	
	
	
	
	
	
	

	  12
	 接收机前端键控
  中断保护性能
	接收机
	DSC值守机
	VHF
	气象传真机
	NAVTEX
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	13      
	 电源网络       

 情    况

	类别
	电路开关（保险）是否查清
	负载范围是否清楚
	应急照明正常否
	

	
	
	应急 电源
	
	
	
	

	
	
	船电
	
	
	
	

	  14  
	蓄电池组

	组别
	电池容量AH
	电池组电压V
	电液比重
	是否充足
	能否用于全负载
	

	
	
	A组
	
	
	
	
	
	

	
	
	B组
	
	
	
	
	
	

	  15
	航行警告及气象预告是否已收
	
	必备业务文件是否齐全
	
	

	  16
	天文钟
	是否已校准
	
	报时台名
	
	误差S
	
	

	 17
	其它设备及

证书有效期限
	电台执照
	岸基维修协议书
	货船无线电安全证书
	磁罗经校差曲线表
	

	
	
	
	
	
	
	

	 18 


	雷达应答器
（SART）
	型号
	台数
	试验性能
	指示灯及蜂鸣器
	电池有效期限
	

	
	
	
	
	
	
	
	


	序号
	         内容     类型     
	                 安 全 检 查 核 定 项 目
	备注

	19
	 雷   达
	   型号
	波段
X或S 
	艏线

误差
	方位 误差
	天线、波导情况
	固定距标与活动距标读数符合情况
	回波情况

	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	 
	
	

	20


	 ARPA
	型号
	程序自检结果
	   报警功能
	   标绘功能
	数据显示功能
	

	
	
	
	
	 警戒圈
	
	捕捉跟踪
	
	数据输入
	
	

	
	
	
	
	目标丢失
	
	显示方式
	
	数据显示
	
	

	
	
	
	
	 故障
	
	距标方式
	
	照明控制
	
	

	21
	        综合导航仪
	型号
	综合信息
自检结果
	           各 种 接 口 联 接 情 况
	

	
	
	
	
	雷达/ARPA
	自动舵
	GPS
	计程仪
	测深仪
	电罗经
	劳兰C
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	22


	  GPS

 接收机

	型号
	程序自检结果
	 开航前定位结果
	 外围接口情况
	天线状况
	

	
	
	
	
	1           UTC
	
	
	

	
	
	
	
	2          N（S）
	
	
	

	
	
	
	
	3          E（W）
	
	
	

	
	
	
	
	4           HDG
	
	
	

	
	
	
	
	5           SPD
	
	
	

	23


	AIS
	型号
	程序自检结果
	声音报警功能
	外接DGPS和罗经信号
	接收状况
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	24
	 VDR
	型号
	自测试结果
	接口情况
	DC应急电源
	记录情况
	外接存储器情况
	

	
	
	
	
	驾驶台
	机舱
	自动转换性能
	是否连续记录
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	25
	 测深仪
	型号
	零点显示是否准确
	浅水档回波情况
	航前测得水深M
	深水档回波情况
	上次坞修日期
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	 26


	 计程仪
	型号
	数字显示情况
	航速自检结果
	传感器仓室情况
	航速航程复示功能
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	27


	 电罗经
	型号
	上次大修日期
	换新球日期
	稳定指向精度（°）
	随动速度（°）
	主分罗经读数差
	报警功能
	备品是否齐全
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	   主管船员签字
	                                    签名：            年   月   日

	   船长批阅
	                                    签名：            年   月   日

	   通导主管意见
	                                    签名：            年   月   日


１. 主题内容与适用范围
　　本标准规定了船舶在开航前应由主管船员对船舶通信导航设备进行安全质量检
查的技术要求。
　　本标准适用于海洋各航区及内河的所有客船和300Gt (总吨)及其以上的货船、
油船、渔船、破冰船、科学考察船、救捞船、水上工程作业船及368kW以上的拖船。
　　
２. 一般要求
    主管船员必须在开航前对通信导航设备进行通电检查，检查中发现问题应及时
解决。必要时，立即上报船舶所属公司的业务管理机关，逐级负责处理；经主管机
关或业务管理机关认可的个别项目，可以协商解决。
２.1  在开航前对通信导航设备的检查和填报作如下规定:

    a.  定期返回国内(往返航期为三个月左右)的远洋船舶，每次从国内开航前，
由主管船员(报务员/无线电电子员/操作员、二副)开机检查, 按有关规定填写报

表,经船舶领导签署确认,向所属公司通导主管部门呈报。
　　b.  往返于国外各港的远洋船舶或短航线远洋船舶(往返期不足二个月)和在国
内航区航行的船舶, 每季度第一次开航前，由主管船员开机检查，按有关规定填写

报表，经船舶领导签署确认，向所属公司通导主管部门呈报。
　　C.  其它船舶可根据具体情况，每季度由主管船员开机检查，按有关规定填写
报表，经船舶领导签署确认，向所属公司通导主管部门呈报。
２.2  了解清楚通信导航设备所用的蓄电池和船电网络、负载情况以及开关和熔断
丝的位置。
２.3  无线电室的应急照明灯及其开关应正常有效。
２.4  无线电室与驾驶室的双向呼唤或声话通信装置应能正常使用。
２.5　对装有同心秒针和静默时间标志的时钟进行校准,其误差每日不大于±20s。
２.6  中、高频接收设备的前端保护作用和键控功能应正常。
２.7  规定配备的仪表、工具、移动照明灯和各类必要备件应齐备。
２.8  规定的通信导航业务资料和设备的说明书应齐全。
３. 通信设备

３.1  GMDSS组合电台
３.1.1  分别使用交流电和直流电对组合台主机、控制器、天线调谐、数据终端、
打印机和天线部分进行各功能的自检。
３.1.2  控制器面板液晶显示窗、扬声器、控制开关、指示灯和功能键均应正常。
３.1.3  遇险报警操作控制、DSC值守机指示和控制、发信机控制、接收机控制、
通信方式控制。数字及功能键和电源等控制开关均转换良好、工作正常。
３.1.4  利用设备上的面板电流表或发光二极管指示灯对各频段进行调谐并核准各
项指标应在正常值范围内。
３.1.5  MF/HF DSC终端和值守机检查应满足下列基本要求:

    a.  DSC终端设备设置程序功能正常;

    b.  DSC值守机(DSC WKR)能在各遇险频率，特别是强制性的遇险频率上可自动
扫描值守正常;

　　c.  接收到DSC常规呼叫和遇险呼叫信号,各相关的音响及灯光报警控制指示工
作正常；
　　d.  检查GPS信号是否与DSC终端设备连接正常, 船位资料是否准确。
３.1.6  窄带直接印字电报(NBDP)设备检查应满足以下基本要求:

    a.  NBDP设备的打字机或显示终端应工作正常;

    b.  NBDP设备能通过自检程序, 接收打印性能良好;

    c.  ARQ和FEC工作方式收发功能工作正常;

    d.  利用本机测试功能, 检测有关参数均应正常。
３.1.7  单边带(SSB)收发设备检查应满足以下基本要求:

    a.  发信机在TEL J3E方式时, 用TONE键调谐使输出指示最大;

    b.  受话器与发信机应连接正常, 收发控制功能正常;

    c.  单边带信号的调制和输出应良好, 无严重失真。
３.1.8  全波接收机设备检查应满足以下基本要求:

    a.  在90kHz--29.999MHz范围内使用收信天线, 应能正常地接收规定的类别信
号, 接收频率准确;

    b.  收信机面板上开关控钮、显示等均应正常；
　　c.  收信机前端过压保护和键控中断作用均应良好;

    d.  扫描接收及其它功能应工作正常。
３.2  VHF DSC终端和值守机
３.2.1  分别使用交流电和直流电对VHF DSC设备进行各功能自检正常。
３.2.2 VHF DSC终端设备设置程序功能正常;VHF DSC值守机能保持CH70值守正常。
３.2.3  利用两台VHF DSC设备互相模拟DSC发送测试并证实本机或遥控报警装置的
可视指示及音响报警工作正常。
３.2.4  检查GPS信号是否与VHF DSC终端设备连接正常, 船位资料是否准确。
３.3  国际海事卫星船舶地球站(简称船站)

３.3.1  检查船站天线的机械系统应工作正常。
３.3.2  操作检验船站天线的定向和跟踪性能应正常，TDM载波信号指示最强。
３.3.3  船站能通过自检程序以及使用环路测试91, 启动试验92代码程序, 与岸站
试验或确认在电传和话音信道上能正常通信, (试机时严禁按动SOS按钮)。
３.3.4  船站的发射输出指示功能应正常。
３.3.5  船站的打印机, 传真机以及EGC接收装置应工作正常。
３.3.6  显示终端的性能应正常, 字符不失真。
３.3.7  INMARSAT系统的业务文件及船站的技术资料应齐全。
３.3.8  检查天线的方位, 仰角输入和显示是否正常。
３.3.9  在进行INMARSAT系统的通信之前,船站(SES)操作员应确认在航行的洋区中
的参数已设置正确。
３.3.10 检查所选每个洋区用于发送遇险呼叫的预选岸站是否正确。
３.3.11 检查船站是否正确显示船舶的经度和纬度,以及正确显示日期和时间(假如
船站具备这些可选内容)。
３.3.12 检查船站所显示的信号强度是否大于生产厂家建议的最小值。
３.4  奈伏泰斯(NAVTEX)接收机
３.4.1  奈伏泰斯接收机能通过自检程序, 接收打印正常。
３.4.2  奈伏泰斯接收机的前端保护作用应良好。
３.4.3  检查打印机供纸情况, 必要时换新纸。
３.5  气象传真机
３.5.1  检查气象传真机, 在适当的频率上收录有关电台的气象图，性能应良好，
有清晰完整的图象。
３.5.2  气象传真机的前端保护和键控中断作用应良好。
３.5.3  气象传真机至少应能在常规航线上各主要气象图发布台的两个工作频率上
正常收录。
３.6  甚高频无线电话(简称VHF)

３.6.1  VHF应能正常工作,在国际遇险呼叫频率上扫描监听功能正常。天线牢固可
靠，低功率(1W)输出正常。
３.6.2  各频道收发正常, 特别是CH6、CH13和CH16频道要保持良好工作。
３.6.3  VHF面板上的照明可控作用良好。
３.6.4  蓄电池供电的VHF, 其电源应能连续工作正常。
３.7  卫星紧急无线电示位标
３.7.1  检查确认无线电示位标应能正常地发射，性能良好。
３.7.2  开航前,主管船员必须确认无线电示位标电池的有效性(有效期限为4年)。
３.7.3  检查或确认, 自动离浮的开关或释放器正常有效性(有效期限为2年)。
３.7.4  检查机箱或机架是否牢固, 螺丝是否松动, 箱盖能否开启自如。
３.7.5  检验时, 严格遵照操作要求, 严禁误报警。
３.7.6  检查清理紧急无线电示位标的放置场所, 保持其安置状况正常, 确保其离
浮或释放顺利。
３.8  救生艇筏双向无线电话(简称TWO WAY)

３.8.1  TWO WAY应有专人使用和保管。
3.8.2 开航前, 主管船员必须确认TWO WAY电池的有效性(原配电池不能拆封，有效

期限为4年); 充电式电池应注意充足电, 保证随时可靠地使用。
３.8.3  检查TWO WAY的收、发性能应正常。
4. 导航设备
4.1  雷达
4.1.1  开航前，船长和雷达使用人员必须清楚地了解该雷达的真方位误差、最小
作用距离、盲区和可能有的假回波情况，在雷达日志的首页应有记载这些性能的详
细说明。
4.1.2  检查雷达船首线, 应满足下列要求:

      a.  船首线显示正常, 聚焦良好;

      b.  相对显示时, 船首线必须精确地对准显示器的零度, 误差不超过±1°;

      c.  船首线"显示"或不"显示"的开关, 其作用应正常。
4.1.3  检查雷达测量方位的误差, 一般为±1°。
4.1.4  检查雷达距离误差, 应满足下列要求:

      a.  各量程的固定距标圈数应与该雷达的设计一致;

      b.  各量程的扫描线性应良好;

      c.  可变距标圈的读数应与固定距标吻合;

      d.  距标圈显示亮度的控制作用应正常。
4.1.5  雷达回波清晰，若配有性能监视器，其测得的收、发性能应符合要求。
4.1.6  雷达抗海浪干扰的控制性能应良好。
4.1.7  检查雷达天线, 其整体应牢固可靠，水密良好，运转正常，辐射面清洁；
波导管及电缆应牢固完好。
4.1.8  装有两部雷达的船舶，若雷达故障，另一部雷达必须能正常工作并满足雷
达基本性能要求。
4.2  阿帕(ARPA)

4.2.1  应对阿帕系统做模拟操船试验, 证明系统的避碰功能正常，能正确地跟踪
和处理目标，不断更新目标信息，直接给出目标的方位、距离、航向、航速以及最
近点距离和到达最近点的时间。
4.2.2  阿帕能通过自检程序, 系统工作正常。
4.2.3  阿帕的报警系统功能应正常, 并对下列情况发出视觉或听觉报警:

      a.  危险目标;

      b.  目标丢失;

      c.  目标进入设定的警戒区。
4.2.4  阿帕所显示的物标方位和距离,应与雷达显示相一致,信息显示功能正常。
4.3  综合导航仪
4.3.1  检查综合导航仪的航行控制部分、计划终端、电子海图标绘仪及打印机等
各部件供电系统正常。
4.3.2  保证无线电助航仪器等设备与航行控制单元(SNA)和航行计划终端(P/T)连
接, 并正常运转。
4.3.3  检查综合导航仪与电罗经、计程仪、测深仪、GPS、罗兰C、自动舵、电子
海图标绘仪等导航传感器以及打印机连接正常，输入数据准确，并能为卫通船站提
供船舶运动和各种有关数据信息。
4.3.4  综合导航仪控制面板的电源开关、显示选择、数据输入、海图显示、指令
选择、自动航行、音量调整、面板亮度、键功能选择、键锁定等各种操作单元工作
正常。
4.3.5  利用自动测试功能检查各系统单元工作状况正常。
4.3.6  检查荧光屏(CRT)显示、各功能控制键和各报警功能显示、指示灯工作正
常；各画面操作功能正常。
4.4  罗兰C接收机（如配备）
4.4.1  罗兰C接收机的测量误差不应超出规定值。
4.4.2  自动搜索、自动同步、自动跟踪和罗兰C的三周精测性能, 均应正常。
4.4.3  检查各分频和控制信号的波形, 均应正确。
4.4.4  当罗兰C三周失配时, 应能报警。
4.5  GPS接收机（含DGPS）
4.5.1  GPS接收机能通过自检程序, 整机工作正常。
4.5.2  GPS接收机的前置放大器应密闭防潮。天线和天线杆应牢固可靠,能抗强风
袭击。
4.5.3  开航前，应有卫星定位数据，定位、时钟更新正常，定位误差不超过允许
范围。
4.5.4  菜单字符或航迹图表显示正常。
4.5.5  GPS接收机, 备用DC电源应良好。
4.6  无线电测向仪(简称测向仪)

4.6.1  测向仪有正常的接收灵敏度，整机工作正常，自差曲线表格有效。
4.6.2  测向仪航向读数应与主罗经一致并同步。
4.6.3  测向仪的补偿作用应良好, 哑点宽度不超过±2°。
4.6.4  自动测向的伺服性能, 应相对稳定，在正常接收情况下，指向摆动范围不
超过±5°。
（注：已办理免除证书的不要求）
4.7  陀螺罗经
4.7.1  陀螺罗经电源，应工作正常。开航前，陀螺罗经应能稳定地指北，随动灵
敏度正常。
4.7.2  双转子罗经，其支承液体的比重和温度以及球高均应符合该罗经的要求。
对于单转子或电控罗经，其工作温度和噪声均应正常。
4.7.3  开航前，检查主罗经和所有分罗经之间的同步误差，应不超过±1°。
4.7.4  主罗经在故障、断电和超温时，系统应能正确地报警 (配有报警装置的设
备)。
4.8  测深仪
4.8.1 主管船员应了解测深仪的换能器所在的舱室和安装位置。

4.8.2  开机检查测深仪性能, 显示应稳定, 回波应清晰，零点应准确。
4.8.3  检查记录器供纸情况，必要时换用新纸。
4.8.4  测深仪面板的照明应正常可控。
4.8.5 装有深度自动报警的设备, 经检验其报警功能应正常。

4．9 计程仪

4．9．1 主管船员应了解计程仪的换能器所在的舱室和安装位置。

4．9．2 通电实验必须在船舶下水后，或以规定值的假负载代替换能器时方能进行。

4．9．3 自校测试航速显示数值应符合设备的规定值，并累计航程；分显示器应与

主显示器同步工作。

4．9．4 设备的显示性能、误差校正、开关设定、复位置零等功能正常。

4．9．5 检查换能器舱室水密情况，应无积水。
（注：不具备安装计程仪的船舶不要求）

4.10  9GHz雷达应答器(简称SART)

4.10.1  检查确认SART应能正常地发射与接收, 性能良好。
4.10.2  SART置于TEST自测时指示灯闪亮和蜂鸣器响等功能应正常。
4.10.3  开航前, 主管船员必须确认SART电池的有效性(有效期限为4年)。
4.10.4  检查SART安装机架是否牢固, 放、取自如。
5. 备用电源(即蓄电池)

5.1  开航前，必须确保蓄电池处于充足状态，能可靠地使用。
5.2  检查每单个电池电解液的密度应达到充足是时的额定值, 电液面应高于极板
6-12mm; 碱性电池的工作电压应达到额定值。
5.3  各蓄电池安放必须牢固、可靠。
5.4  必须旋紧注液孔胶塞, 其透气孔应通畅。蓄电池的接线柱应采用凡士林等油
脂涂封，接线应牢固可靠。
5.5  露天蓄电池必须可靠防水，箱盖与箱体、箱体与甲板之间必须牢固。
5.6  蓄电池室(箱)内应整齐清洁、空气通畅；室内照明灯防爆性能良好。
5.7  应备有蒸馏水、比重计、漏斗和橡皮手套。
5.8  GMDSS系统船舶蓄电池必须满足规范要求的蓄电容量。蓄电池除提供VHF设备
外, 在A2海区船舶还应提供给MF无线电设备; 在A3、A4海区船舶,还应提供给MF/HF

无线电设备或者INMARSAT船站以及任何附加负载。
5.9  对于配备了应急电源的船舶, 如果该应急电源完全符合有关要求, 蓄电池应
能向上述无线电通信设备供电1h以上; 如果未配备应急电源或应急电源不完全符合

有关要求, 蓄电池应能向上述无线电通信设备供电6h以上。
6. 天线
6.1  一般要求
    开航前, 必须对天线装置作认真地检查，确保其结构和悬挂牢固可靠，绝缘良
好，绝缘值一般不低于10MΩ; 应备有架设天线用的铜线和绝缘子等物料。
6.2  中、高频发信天线
6.2.1  中、高频发信天线(简称发射天线)包括主、备用两种天线。
6.2.2　发射天线的滑车，应牢固可靠，升降索具应良好。
6.2.3  检查发射天线的下引线与天线的编结、夹子、套环、卸扣,均应牢固可靠。
6.2.4  设置在天线终端的保护环，其结构应可靠，有足够强度。悬挂天线的吊索
以及夹子、套环、卸扣应牢固可靠，无松动或断裂现象。
6.2.5  天线绝缘子应完整无损、表面清洁。
6.2.6  检查天线与引入室内的铜管或电缆的连接端, 应接触良好。
6.2.7  检查油船船桅的钢索具绝缘子以及伞型或直立型发射天线的支索绝缘子, 

应完整无损、表面清洁。
6.2.8  检查无线电室内天线转换开关, 其连接位置的各触点均应接触可靠，有正
确的标志。
6.3  收信天线
6.3.1  收信天线包括中、高频接收机、DSC值守机、VHF、气象传真机、罗兰C接收机、
GPS接收机、测向仪辅助天线以及奈伏泰斯接收机等专用天线。
6.3.2  检查收信天线与高频电缆之间或电缆与接收设备之间的避雷装置, 应有可
靠的功能。
6.3.3  收信天线在接收频段或频率上应有良好的接收效果, 无严重干扰。
6.4  卫通船站天线
6.4.1  检查卫通天线支架结构应牢靠, 固定拉索无松动。
6.4.2  卫通天线纤维罩无损坏破裂, 表面清洁无油迹污染。
